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낮은 마그네틱 베이스 위 M 유닛      

회전 마그네틱 베이스 위 M 유닛 
(낮은 설치용 브래킷 포함)      

회전 마그네틱 베이스 위 M 유닛 
(낮은 설치용 브래킷 미포함) 

레퍼런스 마운트 위 M 유닛(고정)    

레퍼런스 마운트 위 M 유닛(회전) 

M 유닛(90° 회전 브래킷 포함) 

낮은 마그네틱 베이스 위 M 송신기      

낮은 마그네틱 베이스 위 펜타프리즘 
옵틱   

낮은 마그네틱 베이스 위 펜타프리즘 
옵틱(펜타프리즘 이동 스테이지 포함)   

삼각대 위 송신기(이동 스테이지와 
송신기 L-브래킷에 수평으로 셋업)      

삼각대 위 송신기(이동 스테이지에 
수직으로 셋업) 

삼각대 위 송신기(송신기 L-브래킷에 
수평으로 셋업)      

응용

주: 이 차트는 참고용으로만 제공되며 

각 측정 모드별 다양한 옵션이 

나열되어 있습니다. 용도별 가장 

적합한 어셈블리는 사용자가 결정해야 

합니다.
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조립

M 유닛을 필러에 넣고 손조임 나사를 

사용하여 고정합니다.

필러를 낮은 마그네틱 베이스에 나사로 

조입니다.

낮은 마그네틱 베이스 위 M 유닛
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회전 마그네틱 베이스 위 M 유닛(낮은 설치용 브래킷 포함)

낮은 설치용 브래킷을 회전 마그네틱 

베이스에 나사로 고정합니다.

M 유닛을 필러에 넣고 손조임 나사를 

사용하여 고정합니다.

주: 이 구성은 스핀들과 같은 곡면에서 

사용할 수 있습니다.

짧은 필러를 낮은 설치용 브래킷에 나사로 

조입니다.
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회전 마그네틱 베이스 위 M 유닛(낮은 설치용 브래킷 미포함)

필러를 회전 베이스에 나사로 조입니다. M 유닛을 필러에 넣고 손조임 나사를 

사용하여 고정합니다.
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레퍼런스 마운트 위 M 유닛(고정)

필러를 회전 베이스에 나사로 조입니다.

M 유닛을 필러에 넣고 손조임 나사를 

사용하여 고정합니다.

레퍼런스 마운트 베이스에서 기준 

모서리에 수직으로 반대편 나사 구멍이 

보여야 합니다.
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레퍼런스 마운트 위 M 유닛(회전)

필러를 레퍼런스 마운트의 움직이는 

상부에 있는 구멍에 나사로 조입니다.

필러를 회전 베이스에 나사로 조입니다.

M 유닛을 필러에 넣고 손조임 나사를 

사용하여 고정합니다.
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M 유닛(90° 회전 브래킷 포함)

90° 회전 브래킷을 필러에 넣고 손조임 

나사를 사용하여 고정합니다.

필러 두개를 나사로 조인 다음 이 

어셈블리를 90° 회전 브래킷에 나사로 

조입니다.

필러를 낮은 마그네틱 베이스에 나사로 

조입니다.
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M 유닛(90° 회전 브래킷 포함)(계속)

M 유닛을 필러에 넣고 손조임 나사를 사용하여 고정합니다.
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낮은 마그네틱 베이스 위 송신기

나사를 사용하여 90° 브래킷을 낮은 

마그네틱 베이스에 부착합니다.

나사를 사용하여 송신기를 90° 브래킷에 

맞춰 베이스에 부착합니다. 
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낮은 마그네틱 베이스 위 펜타프리즘 옵틱

그런 다음 펜타프리즘 옵틱을 필러에 넣고 

손조임 나사를 사용하여 고정합니다.

주: 펜타프리즘 옵틱을 최대한 낮게 유지하여 

수직 이동 공간을 확보합니다.

필러를 낮은 마그네틱 베이스에 나사로 

조입니다.
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낮은 마그네틱 베이스 위 펜타프리즘 옵틱 
(펜타프리즘 이동 스테이지 포함)

그런 다음 펜타프리즘 옵틱을 필러에 넣고 

손조임 나사를 사용하여 고정합니다.

필러를 펜타프리즘 이동 베이스에 나사로 

조입니다.

안쪽 구멍 4개를 사용하여 펜타프리즘 

이동 스테이지를 낮은 마그네틱 베이스에 

나사로 조입니다.

주: 낮은 마그네틱 베이스는 양방향으로 

모두 사용할 수 있습니다. 셋업 단계에서 

펜타프리즘 이동 베이스에 필요한 

접근성을 고려합니다.
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삼각대 셋업

주: 기계 구조물에 

송신기를 적절히 고정할 

수 없는 경우에만 삼각대를 

사용해야 합니다. 송신기는 

기준이 되므로 삼각대의 

불안정성이 모든 테스트의 

정확성에 영향을 미칩니다.
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삼각대 위 송신기 
(삼각대 이동 스테이지와 송신기 L-브래킷에 수평으로 셋업)

나사를 사용하여 송신기를 90° 브래킷에 

맞춰 스테이지에 부착합니다. 

나사를 사용하여 90° 브래킷을 

부착합니다.

레버를 사용하여 이동 스테이지를 삼각대 

어댑터에 고정합니다.



16 XK20 하드웨어 안내서

삼각대 위 송신기 
(삼각대 이동 스테이지에 수직으로 셋업)

레버를 사용하여 삼각대 이동 스테이지를 

삼각대 어댑터에 고정합니다.

마그네틱 받침을 패드에 맞춥니다. 

송신기 하부에서 마그네틱 받침컵이 

제거되었는지 확인합니다.

송신기를 삼각대 이동 스테이지 위에 배치합니다.
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삼각대 위 송신기 
(송신기 L-브래킷에 수평으로 셋업)

90° 브래킷의 베이스에 있는 가운데 

구멍을 삼각대 나사에 맞춥니다.

나사를 사용하여 송신기를 부착합니다.90° 브래킷을 삼각대에 나사로 고정합니다.

삼각대 상부에서 삼각대 스테이지 

어댑터를 분리합니다.
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장비 조정 

송신기 피치/편요각 나사

피치/편요각 나사

미세 헤드 조정 

송신기 헤드 회전

자석으로 붙은 

장착면에서 송신기를 

분리하는 레버

미세 조정거친 조정

주: 피치 나사와 편요각 나사는 송신기 방향에 

따라 바뀔 수 있습니다.

피치 나사와 편요각 나사는 출력 

빔을 축에 맞추는 데 사용됩니다.
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펜타프리즘 옵틱

피치 나사

편요각 나사

회전 피치 나사

펜타프리즘 옵틱의 헤드는 미세 조정용 회전 피치 

나사를 사용하거나 큰 회전을 위해 손으로 전체를 

회전시킬 수 있습니다.

펜타프리즘 옵틱의 회전 헤드에는 정확한 위치 지정을 

위한 증분형 마크가 표시되어 있습니다.
5°

90°

피치 나사와 편요각 나사는 펜타프리즘 

옵틱이 송신기, 측정 레일과 평행을 

유지하는 용도로 사용됩니다.
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M 유닛

삼각대 이동 스테이지

손조임 나사

손조임 나사

피치

편요각

거친 이동 제어

셋업할 때마다 먼저 삼각대 이동 스테이지가 

이동 축 중앙에 있는지 확인합니다.

미세 

이동 

제어
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주요 셋업 요소

진직도: 고정 빔이 기준 레일을 따라 향하도록 송신기가 
배치되었는지 확인합니다.

진직도: M 유닛의 표적 중앙이 송신기 빔과 일직선을 이루는지 
확인합니다.

50 mm
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평행도: 송신기가 레일에 직각으로 설치 되었는지 확인합니다.

평행도: M 유닛의 표적 중앙이 펜타프리즘 옵틱 빔과 일직선을 
이루는지 확인합니다.

17 mm



23www.renishaw.com

평행도: 증분형 마크를 사용하여 펜타프리즘 옵틱의 출력이 장착 
면과 평행하도록 맞추십시오.

평행도: 삼각대의 높이가 대략적으로 기계 베드의 높이와 
일치하는지 확인합니다.

송신기 높이는 

L 브래킷에서도 

조정할 수 있습니다.
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M 유닛 또는 펜타프리즘 옵틱이 송신기에 육안상 ‘평행’하도록 
배치
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정렬의 기본 원칙

‘먼 영역’에서는 피치와 편요각을 조정

‘가까운 영역’에서는 수평 및 수직 이동

주: 정렬 시 근거리 영역에서 M 유닛을 송신기와 

최대한 가깝게 두십시오.
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주: 안정성을 위해 기계 구조물에 3개 이상의 

접촉점을 확보할 것을 권장합니다.



픽스처링 키트 

모범 사례 안내서
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× 2

× 1

모범 사례 안내서







28 XK20 하드웨어 안내서

수평 셋업(예)



29www.renishaw.com

수평 셋업(계속)
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수평 셋업(계속)
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수평 셋업(계속)
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수직 셋업(계속)
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수직 셋업(계속)
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수직 셋업(계속)
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수직 셋업(계속)
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수직 셋업(계속)
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수직 셋업(계속)
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