Benutzerhandbuch RE N ISHAw@@

apply innovation™

RCS P-Serie

www.renishaw.de



Leere Seite

2 Benutzerhandbuch RCS P-Serie



apply innovation™

Inhalt
Rechtliche INformationen . . . . . e 4
Internationale Vorschriften Und Konformitat . . . .. .. . 5
SN S NINWEISE . . . . oo 8
Sicherheitsinformationen flr den RoboterbenuUlzer . . . ... . 9
Das System im UDErbliCK . . . . ...ttt 10
Hinweise zur Installation der RCS P-Serie. . . . .. oo e e e e e e e e e e e 11
Installation von Werkstlickmesstastern mit FUNKUbertragung . . .. ... . oo e 11
Installation kabelgebundener WerkstUCKmMesStaster . . . . . . ... e 13
FSTI/FS2i ZUr RODOIErStEUBIUNG . . . . o e e e e e e e e e e e 13
Installation kabelgebundener Werkzeugmesstaster. . . . .. ..o 14
Konfigurieren der RCS MaKros. . . . . ..ot e e e e e e e e e e e e e 15
ParameterDesChr DUNG . . . . 15
Anmerkungen zur Tabelle Antastparametert. . . . .. e e 17
Installieren der Robotermakros auf der RODOtErsteUBIUNG . . . . . .. oot e e e e e e e e e e e e 19
Ubersichtstabelle Gber die RCS P-SEIiE . . .. ...ttt e ettt e e e e e e e e e 20
Beispiele flr die Kits der RCS P-Serie . . . ... i e e e e e e e e e e 21
RCS PRAD Kit. . .ot e e e e e e e e 21
RCS PR+ Kit. . . oot e e e 22
RO S PR Kit. . . oot 23
RCS PR+ Kit. . o .ot e e e e e 24
RO S T 27 Kit. . oot e e e e e e e e 25
RCS PKOAO Kit . .ottt e e e e e e e e e e e 26
RCS PO+ Kit . . oot e e e e e e e e e 27
Veitere INfO At ONEN . . . e 28

www.renishaw.de 3



Rechtliche Informationen

Gewabhrleistung

Produkte, die wahrend der Gewéhrleistungszeit Méngel aufweisen, miissen
an den Lieferanten zuriickgeschickt werden.

Wenn Sie das Produkt von einer Gesellschaft der Renishaw-Gruppe
erworben haben, gelten die in den Verkaufsbedingungen von Renishaw
enthaltenen Gewahrleistungsbestimmungen, sofern keine anderweitige
schriftliche Vereinbarung zwischen Ihnen und Renishaw besteht. Einzelheiten
zur Gewabhrleistung sind in diesen Verkaufsbedingungen nachzulesen.
Zusammenfassend sind hier die wichtigsten Gewahrleistungsausschliisse
angefuhrt:

e Fehlende Wartung, missbrauchlicher oder unangemessener Gebrauch
sowie

*  Modifikation oder sonstige Verdnderungen ohne vorherige schriftliche
Zustimmung seitens Renishaw.

Falls Sie das Produkt von einem anderen Lieferanten erworben haben,
kdnnen andere Gewahrleistungs- und Garantiebedingungen gelten. Bitte
kontaktieren Sie hierzu lhren Lieferanten.

Verpackungsmaterial

Verpackungs- : 94/62/EG 94/62/EG
Material -

komponente Abkirzung Nummer

AuBerer Karton Sonstige Pappe | PAP 21
Polyethylen

il niedriger Dichte LDPE 4

Endbenutzer-Lizenzvertrag zur Renishaw-Software

Die Software von Renishaw wird nach den Bestimmungen der Renishaw-
Lizenz lizenziert. Diese ist zu finden unter:

www.renishaw.de/legal/softwareterms.

Dieses Produkt enthélt auch Drittanbietersoftware von dotnet, fir die folgende
Lizenz erforderlich ist:

Die MIT-Lizenz (MIT)

Copyright (c) .NET Foundation and Contributors. Alle Rechte vorbehalten.
Hiermit wird unentgeltlich jeder Person, die eine Kopie der Software und
der zugehoérigen Dokumentationen (die ,Software®) erhalt, die Erlaubnis
erteilt, sie uneingeschrénkt zu benutzen, einschlie3lich und ausnahmslos
des Rechts, sie zu verwenden, kopieren, andern, fusionieren, verlegen,
verbreiten, unterlizenzieren und/oder zu verkaufen, und Personen, die
diese Software erhalten, diese Rechte zu erteilen. Dafur gelten folgende
Bedingungen:

Der obige Urheberrechtsvermerk und dieser Erlaubnisvermerk sind in
allen Kopien oder Teilkopien der Software beizulegen.
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DIE SOFTWARE WIRD OHNE JEDE AUSDRUCKLICHE ODER
IMPLIZIERTE GARANTIE BEREITGESTELLT, EINSCHLIESSLICH
JEDOCH NICHT BESCHRANKT AUF DIE GARANTIE ZUR
BENUTZUNG FUR DEN VORGESEHENEN ODER EINEN
BESTIMMTEN ZWECK SOWIE JEGLICHE RECHTSVERLETZUNG.
IN KEINEM FALL SIND DIE AUTOREN ODER COPYRIGHTINHABER
FUR ETWAIGEN SCHADEN ODER SONSTIGE ANSPRUCHE
HAFTBAR ZU MACHEN, OB INFOLGE DER ERFULLUNG EINES
VERTRAGES, EINES DELIKTES ODER ANDERWEITIG ENTSTANDEN
IM ZUSAMMENHANG MIT DER SOFTWARE ODER SONSTIGER
VERWENDUNG DER SOFTWARE

Hinweis fur die US-Regierung

HINWEIS ZUM VERTRAG MIT DER US-REGIERUNG UND DEREN
HAUPTAUFTRAGNEHMERN.

Bei dieser Software handelt es sich um kommerzielle Computersoftware,

die von Renishaw ausschlieBlich unter Verwendung privater Mittel entwickelt
wurde. Unbeschadet anderer Miet- oder Lizenzvertrage, die sich auf diese
Computersoftware beziehen oder deren Lieferung beiliegen, sind die Rechte
der US-Regierung und/oder ihrer Hauptauftragnehmer in Bezug auf die
Nutzung, Vervielfaltigung und Weitergabe der Software in den Bedingungen
des Vertrags oder Untervertrags zwischen Renishaw und der US-Regierung,
der zivilen Bundesbehdrde bzw. dem Hauptauftragnehmer festgelegt. Bitte
sehen Sie im betreffenden Vertrag bzw. Untervertrag und gegebenenfalls der
darin enthaltenen Softwarelizenz nach, um lhre genauen Rechte in Bezug auf
Nutzung, Vervielféltigung und/oder Weitergabe zu erfahren.

apply innovation™
Internationale Vorschriften und Konformitat

EG-Konformitatserklarung

Renishaw plc erklart, dass die Produkte der RCS P-Serie den einschldgigen
Richtlinien, Normen und Vorschriften entsprechen. Eine Kopie der
vollstdndigen EG-Konformitatserklarung ist auf Anfrage erhéltlich. Geman
BS EN 61010-1:2010 ist die Verwendung des Produktes unter folgenden
Umgebungsbedingungen sicher:

e  Einsatz nur in geschlossenen Rdumen;
e Hohe bis 2000 m;

* maximale relative Luftfeuchte (nicht kondensierend) von 80 % bei
Temperaturen bis 31 °C linear abfallend auf 50 % relative Luftfeuchte bei
40 °G;

e Verschmutzungsgrad 2.

Konformitatserklarung

Renishaw plc erklart hiermit, dass die Produkte der RCS P-Serie den
grundlegenden Anforderungen und anderen relevanten Vorschriften folgender
Richtlinien und Rechtsverordnungen entsprechen:

e geltende EU-Richtlinien
* relevante Rechtsverordnungen nach britischem Recht

Der vollstandige Text der Konformitatserklarung ist auf Anfrage erhéltlich.
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Entsorgung von Elektro- und Elektronik-Altgeraten

Der Gebrauch dieses Symbols auf Produkten von Renishaw und/oder den
beigeflgten Unterlagen gibt an, dass das Produkt nicht mit allgemeinem
Haushaltsmdill entsorgt werden darf. Es liegt in der Verantwortung des
Endverbrauchers, dieses Produkt zur Entsorgung an speziell daftir
vorgesehene Sammelstellen fiir Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE) zu
Ubergeben, um eine Wiederverwendung oder Verwertung zu ermdglichen.
Die richtige Entsorgung dieses Produktes tragt zur Schonung wertvoller
Ressourcen bei und verhindert mégliche negative Auswirkungen auf

die Umwelt. Weitere Informationen erhalten Sie von Ihrem &rtlichen
Entsorgungsunternehmen oder von |Ihrer Renishaw-Niederlassung.

REACH-Verordnung

Laut Artikel 33(1) der Verordnung (EG) Nr. 1907/2006 (,REACH®)
erforderliche Informationen zu Produkten, die besonders besorgniserregende
Stoffe (Substances of Very High Concern — SVHC) enthalten, finden Sie
unter: www.renishaw.de/REACH

RoHS-Konformitat
Erfullt die EU-Richtlinie 2011/65/EU (RoHS).

China RoHS

Das China-RoHS-Zertifikat zur P-Serie ist auf Anfrage erhéltlich. Wenden
Sie sich bitte an den Support von Renishaw plc, um die vollstdndige China-
RoHS-Aufstellung zu erhalten.

29
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FCC

Dieses Gerat entspricht den Bestimmungen von Abschnitt 15 der Richtlinien
der amerikanischen Bundesbehérde flr das Fernmeldewesen FCC (Federal
Communications Commission). Der Betrieb unterliegt folgenden zwei

Vorbehalten:
1. Das Gerét verursacht keine schadlichen Stérungen und

2. das Gerat muss auch unter Einfluss von stérenden Funkwellen,
einschlieBlich solcher Stérungen, die unerwiinschte Betriebszustande
bewirken kdnnten, einwandfrei funktionieren.

Der Anwender wird darauf hingewiesen, dass jegliche Verdnderungen oder
Umbauten, die nicht ausdricklich durch Renishaw plc oder eine autorisierte
Vertretung genehmigt wurden, die Erlaubnis zum Betrieb des Geréts
erldschen lassen.

Das Gerat wurde gepruft und erfillt die Grenzwerte fir ein Digitalgerat der
Klasse A gemaf Abschnitt 15 der Richtlinien der FCC. Diese Grenzwerte
wurden festgelegt, um einen angemessenen Schutz gegenuber schadlichen
Interferenzen zu bieten, wenn das Gerat in einem gewerblichen Umfeld
verwendet wird. Das Gerat erzeugt und arbeitet mit hohen Frequenzen, die

ausgestrahlt werden und schadliche Stérungen von Funkverkehr verursachen

kdnnen, wenn es nicht gemaf diesem Benutzerhandbuch gebraucht wird.
Der Einsatz des Gerétes in einer Wohngegend kann stérende Wirkungen
hervorrufen, die der Anwender auf eigene Kosten zu beseitigen hat.

apply innovation’

Konformitatserklarung des Lieferanten

47 CFR, § 2.1077 Konformitatsinformationen
Eindeutige Bezeichnung: System der RCS P-Serie
Zusténdiger Lieferant — Kontaktinformationen USA
Renishaw Inc.

1001 Wesemann Drive

West Dundee

lllinois

IL60118

United States

Telefonnummer: +1 847 286 9953

E-Mail: usa @renishaw.com

ICES-001 (nur Kanada)
This ISM device complies with Canadian ICES-001(A) / NMB-001(A).

Cet appareil ISM est conforme a la norme ICES-001(A) / NMB-001(A) du
Canada.

www.renishaw.de
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Sicherheitshinweise

Ubersicht

Das System der RCS P-Serie kann in verschiedenen Umgebungen und
Anwendungen eingesetzt werden.

WARNHINWEIS: Um die Sicherheit des Benutzers und anderer Mitarbeiter
in der ndheren Umgebung zu gewahrleisten, wird empfohlen, vor Beginn
eine umfassende Risikobewertung des zu prifenden Robotersystems
durchzufihren.

Diese Risikobewertung ist von qualifizierten Anwendern (mit
Maschinenkenntnissen, anwendungstechnischen Kenntnissen und Beratung
durch einen ausgebildeten Risikobewerter) mit Bedacht auf die Sicherheit
aller Mitarbeiter durchzufiihren. Die identifizierten Risiken mussen vor
Verwendung der Systeme minimiert werden. Bei der Risikobewertung

sollte der Bewegung des Robotersystems (sowohl im Hand- als auch im
Automatikbetrieb), dem manuellen Handling und der elektrischen Sicherheit
besondere Aufmerksamkeit geschenkt werden.

ACHTUNG: Die Gerate der RCS P-Serie enthalten keine Teile, die vom
Benutzer gewartet werden kénnen. Nehmen Sie keine Gehauseteile ab;
Personenschéden und irreparable Schaden am System kdénnten die Folge
sein.

Vor der Verwendung der Gerate missen Sie das Benutzerhandbuch zur RCS
P-Serie gelesen und vollstdndig verstanden haben.

Mechanische Sicherheit

e Beim Aufbau und der Montage der RCS P-Serie besteht Quetsch-
und/oder Einklemmgefahr. Besondere Vorsicht ist geboten.

*  Achten Sie auf Stolperfallen, die zwischen den Kabeln von Geraten der
RCS P-Serie, der roboterspezifischen Verarbeitungseinheit (RPU), der
Robotersteuerung und des Laptops bzw. Desktop-Computers entstehen
kénnen.

*  Seien Sie vorsichtig, wenn eines der Systeme an einer externen Achse
montiert ist, die sich bewegt oder dreht. Achten Sie auf Kabel, die sich
dabei verfangen.

e Wenn das Robotersystem mit entfernten oder deaktivierten
Schutzvorrichtungen oder Sicherheitsfunktionen in Betrieb genommen
wird, ist es Aufgabe des Bedieners sicherzustellen, dass alternative
Sicherheitsvorkehrungen getroffen werden, die in Ubereinstimmung
mit den Betriebsanweisungen zum Robotersystem oder einschlé&gigen
Verfahrensregeln stehen.

e Beim Betrieb des Robotersystems in einer eingehausten Zelle ist es
Aufgabe des Bedieners, fir die Einhaltung der Sicherheitspraktiken zu
sorgen.

Elektrische Sicherheit

* Die RPU darf nicht mit Flissigkeiten wie beispielsweise Kihlmittel in
Kontakt kommen.

e Die RCS P-Serie darf nur Gber die mitgelieferten Schnittstellenmodule
mit Strom versorgt werden.

¢ SchlieBen Sie die RPU des RCS niemals an Gerate an, die nicht fir die
Verwendung mit der RCS P-Serie vorgesehen sind.
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Sicherheitsinformationen fir den
Roboterbenutzer

Renishaw plc hat die Risiken fur die Verwendung der Geréate, die alle mit der
CE-Kennzeichnung versehen sind, auf ein so geringes Maf3 wie mdglich reduziert.

HINWEIS: Es wird empfohlen, bei der Installation und dem Betrieb des
Produktes in einer Roboterzelle angemessene Schutzkleidung zu tragen.

Verwendungszweck

Diese Ausrustung dient dazu, die Prazision und Wiederholgenauigkeit der
Bewegungen von Industrierobotern und allen zugehdrigen Geréaten zu
verbessern. Mit der Installation und den Arbeiten im Gefahrenbereich von
Roboteranlagen und anderen geféhrlichen Geréaten sind Risiken verbunden.
Diese Risiken missen vom Benutzer umfassend gepriift und auf ein
akzeptables Maf3 reduziert werden.

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Die Ausristung von Renishaw entspricht den folgenden Normen zur
elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV):

e EN61326- 1:2013

e ETSIEN 301 489-17 V3.1.1

e ETSIEN 301 489-1V2.1.1

Der Roboter und das zugehdrige Steuerungssystem werden solchen EMV-
Emissionen ausgesetzt sein.

Der Benutzer muss sicherstellen, dass die Verwendung dieser Renishaw-
AusrUstung in unmittelbarer Nahe des Industrieroboters und anderer Geréate
keine Gefahren verursacht, vor allem nicht durch unbeabsichtigte Bewegung.

apply innovation™

Funkiubertragungssysteme

Bei bestimmten Kitvarianten der RCS P-Serie sind Gerate enthalten, die mit
FunkUbertragungssystemen arbeiten.

Die Geréate der RCS P-Serie nutzen folgende Funkibertragungssysteme:
e Band;
e Frequenz;

e Leistung.

Der Roboter und das zugehdrige Steuerungssystem werden solchen
Funkibertragungen ausgesetzt sein.

Der Benutzer muss sicherstellen, dass die Verwendung dieser Renishaw-
Ausrlstung in unmittelbarer Nahe des Industrieroboters und anderer Gerate
keine Gefahren verursacht, vor allem nicht durch unbeabsichtigte Bewegung.

Elektrische Sicherheit

Das RMI-QE muss vor der Verwendung im Schaltschrank verdrahtet werden.
Diese Arbeit muss von einer Fachkraft ausgefiihrt werden, die sich zuvor
vergewissern muss, dass der Schaltschrank abgesichert ist.

www.renishaw.de



Das System im Uberblick

Die RCS Messtaster-kits bestehen sowohl aus funk- als auch aus
kabelgebundenen Werkstick- und Werkzeugmesstasterlésungen. Nach
der Kalibrierung kébnnen mit dem Messsystem komplexe Bezugspunkte und
Wiederherstellungssequenzen festgelegt werden.

Die zugehorige RPU des RCS ermdglicht, dank Renishaws bewahrter
Kompetenz in Geometrie- und Maschinenkalibrierung, eine erhdhte
Genauigkeit bei der Bestimmung von Werkzeug- und Werkstiickkoordinaten
in automatisierten Systemen. Das hilft beim Einrichten und Wiederherstellen
sowie bei der Kompensation kurz- und langfristiger Drifts.

Der RCS Messtaster-Kalibriervorgang, in Verbindung mit den intuitiven Apps
zur Einrichtung und Programmierung, ermdglicht eine bislang unerreichte
Kontrolle und Implementierungsgeschwindigkeit. Durch eine permanente
Einbindung von Messungen in Roboterzellen lasst sich die Genauigkeit

von Systemen erhdhen, die Einrichtung automatisieren, eine einfache
Wiederherstellung erreichen und der Drift im Zeitverlauf messen.
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Hinweise zur Installation der RCS P-Serie

Bendétigtes Werkzeug

Die folgenden Werkzeuge werden fir die Installation von
Renishaw-Messsystemen an einer Robotersteuerung bendtigt:

e  ein kleiner Schlitzschraubendreher;

e ein Crimpwerkzeug fur Aderendhilsen.

Bendétigte RCS Software

Fur den Betrieb der RCS Messlésung wird eine der folgenden
Softwarelizenzen benétigt:

e RCS Core;
e RCS Advanced probing;
e RCS Spindle cal+.

Vor der Installation muss der Benutzer das RCS Softwarepaket herunterladen
und mit der Funktion zur Messausrichtung einen komplexen Bezugspunkt
konfigurieren; er verwendet dazu entweder eine importierte CAD-Datei oder
nominale Oberflachenmerkmale.

Eine grundlegende Bezugspunkt-Strategie kann mit der Core-Lizenzdatei
erstellt werden. Eine komplexe Bezugspunkt-Festlegung ist mit der Lizenz
Advanced Probing mdglich. Spindeln kdnnen mit der Lizenz Spindel cal+ in
funf Freiheitsgraden (DOF) kalibriert werden.

Fuar weitere Informationen kontaktieren Sie bitte lhre lokale Renishaw-
Niederlassung.

apply innovation™

Installation von Werkstuckmesstastern mit
Funkibertragung

Wenn Sie einen funkbasierten Werkstlickmesstaster von Renishaw —
beispielsweise den RMP40 (QE) mit einem RMI-QE Interface — besitzen,
verfahren Sie bei der Installation wie folgt.

1. Einstellschalter am RMI-QE

Beim RMI-QE gibt es Einstellschalter fur eine benutzerdefinierte
Messtasterkonfiguration. Diese Schalter sind einsatzbereit konfiguriert.
Wird jedoch eine andere Konfiguration gewlnscht, finden Sie eine
ausfuhrliche Erlauterung der Schalterstellungen im Installationshandbuch
RMI-QE Funksignalempfdnger und Interface (Renishaw Art. Nr.
H-6588-8520).

2. Verdrahtung des RMI-QE mit der Robotersteuerung

Das RMI-QE Interface des Messsystems muss mit der Fanuc
E/A-Schnittstelle verdrahtet werden. Siehe hierzu die Abbildung 1 und die
im Installationshandbuch RMI-QE Funksignalempfdnger und Interface
enthaltene ausfuhrliche Beschreibung.

www.renishaw.de 11



3. Paarung von Messtastern mit dem RMI-QE RMI-QE

Turkis
Um lhre(n) Messtaster mit dem RMI-QE zu paaren, laden Sie ] 4
. em L. L L Messtasterstatus 1 (SSR)

die fir Smartphones und Tablets konzipierte Messtastereinricht- | Tiirkis/schwarz
App ,Probe Setup” von Renishaw herunter und befolgen Sie die . Violett
Bildschirmanweisungen. Alternativ sehen Sie im Installationshandbuch E] 4 . Batterie schwach (SSR)
RMI-QE Funksignalempfdnger und Interface nach. — Violettschwarz

— Griin
Die kostenlose Messtastereinricht-App ist weltweit im App Store™ D ,4 Griin/schwars } Fehler (SSR)
und auf GooglePlay verfligbar und in China Uber Tencent und Huawei - Weit
erhaltlich &l Eingang Maschinenstart [P1]

Rosa Eingang Maschinenstart [P2], (sieche

:j Ve ' = Hinweise)
# Ladenim JETZT BEI
. App Store & Google Play } . Weif3/rot Eingang Maschinenstart [P3], (siehe

// Hinweise)
Weif3/blau Eingang Maschinenstart [P4], (sieche
v #Z 7_:§ — I Hinweise)
¥ £ Braun Ruckleitung Maschinenstart
5V
5 Treiber Gelb Signal Messtasterstatus 2a
lr Grau Riickleitung (Leitungstreiber Skip 5V isoliert)
Treiber]  Orange Messtasterstatus 2b
12V bis 30V Rot Siehe HINWEISE
- f oVl Schwarz } Spannungsversorgung (12 V bis 30 V)
Schirm Griun/gelb - )
Maschinenerdung (,Sternpunkt*)

Abbildung 1 Verdrahtungsplan RMI-QE an Robotersteuerung

ACHTUNG: Die 0-V-Spannungsversorgung muss an die Maschinenerdung (,Sternpunkt‘)

angeschlossen werden.
Eine negative Spannungsversorgung kann bei entsprechender Verdrahtung verwendet werden.

HINWEISE: wischen der Spannungsversorgung der Maschine und dem roten Draht kann ein
Schalter eingebaut werden, um das Einschalten des RMI-QE bei der Paarung zu erleichtern.
Die Verdrahtung des RMI und des RMI-QE unterscheidet sich bei den Eingdngen P2—-P4,
denn diese Eingédnge erméglichen die Verwendung mehrerer funkbasierter Werkstiick-bzw.
Werkzeugmesstaster.
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Installation kabelgebundener Werkstiickmesstaster

Wenn Sie einen kabelgebundenen Werkstlickmesstaster von Renishaw
— beispielsweise den LP2 mit FS1i/FS2i — besitzen, nehmen Sie auf
den folgenden Anschlussplan Bezug. Weitere Informationen sind im
Datenblatt Messtasteraufnahme FS1i und FS2i (Renishaw Art. Nr.
H-2000-2073) zu finden.

FS1i/FS2i zur Robotersteuerung

24V DC
Grin SSR-Ausgang
(L Robotersteuerung
SSR
\' Gelb SSR-Ausgang HSS-Eingang
s 24V DC High-’il &
Blau pannungsversorgung Speed-SSR .
> HSS-Eingang
FS1i/FS2i T >
Rot Spannungsversorgung -
L —

Grau/Schwarz (Schirm)

Abbildung 2 Verdrahtungsplan FS1i/FS2i an Robotersteuerung

Anschlusse

Rot 12V DCbis30VDC |0V DC

Blau oV DC 12V DC bis 30 V DC
Gelb Messtasterstatus, SSR potenzialfrei

Grin Messtasterstatus, SSR potenzialfrei
Grau/schwarz | Kabelschirm, Maschinenerde

*

Bezieht sich auf die SSR-Kontakte bei Messtaster in Ruhestellung.
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Installation kabelgebundener Werkzeugmesstaster

Wenn Sie einen TS27R Werkzeugmesstaster und ein HSI-C Interface

besitzen, beachten Sie den folgenden Anschlussplan. Néhere Informationen
finden Sie auch im Installations- und Benutzerhandbuch TS27R Messtaster
zur Werkzeugmessung (Renishaw Art. Nr. H-2000-5018).

Anschlussempfehlung fir den TS27R mit HSI-C

Interface

\Nerkzeugmaschina

TS27R Werlzeug]
messtaster

TS27R

Messtaster

HSI-C Interface

Messtasteranschluss (5-polig)
19,
e 18.
@ 17. Schirm

16. Standardmesstaster Eingang +

100 nF
Kondensator T

Mdgliche Masseverbinﬁung
Uber Befestigungs- :
schrauben des TS27R,

Maschinen-Masse

TT7TT

CNC-Steuerung
12V DC bis 30 V DC

® 15. Standardmesstaster Eingang - __|
Versorgungsanschluss (4-polig)__
1. Spannungsversorgungseingang
L] +12V DC bis 30V DC

ovDC

Maschinenerdung ¢
(,,Sternpunkt“)L

™ 2. Versorgung 0V DC

‘® 3. Versorgung 0V DC

—® 4. Schirm
Anschluss Sperren (5-polig)*

® 10. Sperren Eingang

e 11. Sperren Ruickleitung

e 12.0VDC

® 13. +12V DC bis +30 V DC OUT

(mit 100 mA gesichert)

® 14. Nicht angeschlossen _
Anschluss SSR Messtasterstatus]
(5-polig)

gleichzeitig

26. Externe LED 10V DC
25. Externe LED 0V DC

=

=3

— Leiste 4

— Leiste 1

— Leiste 3

Eg;"rvi?:rzzm 24 "/ 7 24. Mess}asterstatus Schlieﬁer _
anschlieBen, / / 23. status g“emelnsam = Leiste 5
aber nicht beide % % 22. Messtasterstatus Offner
gleichzeitig ® 21. Nicht angeschlossen
® 20. Nicht angeschlossen —
Anschluss SSR Messtastertyp —
und externe LED (5-polig)
Entweder Pin 29 oder al e 29. Messtastertyp SchlieBer
Pin 27 anschlieen, / 28. Messtastertyp gemeinsam L_ | ciste 6
aber nicht beide L/, e 27. Messtastertyp Offner

HINWEIS: Zur Verbindung des TS27R
Messtasters mit dem HSI-C Interface den
Anschluss STANDARD PROBE verwenden.

* Sperrfunktion des Messtasters.
Anschlussinformationen sind im

Installationshandbuch HSI-C Interface fir

kabelgebundene Messsysteme (Renishaw Art. Nr.

H-6527-8501) zu finden.

Messtaster- SchlieBer Offner

status (NO) (NC)
Messtaster Geschlossen Offen
ausgelenkt

Messtaster in

Ruhestellung Offen

Geschlossen

Abbildung 3 Verdrahtungsplan des Werkzeugmesstasters
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Konfigurieren der RCS Makros Kommunikationsparameter

e Antastparameter Es gibt zwei Arten von Kommunikationsparametern:

e |P-Adresse der RPU e Die IP-Adresse, d. h. die IP-Adresse der RPU.

. e Die Porthummer, die in die RPU eingegeben wird, sollte derjenigen
Parameterbeschrelbung der Robotersteuerung entsprechen. Informationen zum zuléssigen
Portbereich sollten im Roboterhandbuch zu finden sein.
Antastparameter

Es gibt zwei Arten von Antastparametern, nédmlich variable Parameter und
feste Parameter:

*  Die variablen Parameter kénnen iber Funktionen oder direkten Zugriff
dynamisch angepasst werden. Sie besitzen Standardwerte, die wahrend
der Einrichtung festgelegt werden. Uber die Funktion zum Riicksetzen
auf die Standardwerte ist eine dynamische Verwendung mdglich.

e Die festen Parameter werden nur bei der Einrichtung festgelegt und
kénnen anschlieBend nicht dynamisch angepasst werden.

Weitere Informationen hierzu liefert die folgende Tabelle ,Antastparameter”.

www.renishaw.de 15



Antastparameter

Name Beschreibung Typ Optional
Riickzugsweg Fur eine Antas?_ung mit niedriger Geschwindigkeit Weg

verwendeter Rickzugsweg

Variabel Suchweg Maximaler Suchweg wéhrend einer Antastung Weg

Verfahrgeschwindigkeit Far Verfahrbewegungen verwendete Geschwindigkeit Geschwindigkeit
,,ZV\_/e_lfachantastung Ver_w_endung der Zweifachantastung wahrend Antastung ,Zweifachantastung® aktivieren Zweifachantastung
aktivieren aktivieren
Antastgeschwindigkeit Fur eine Antas_,tur_lg mlt niedriger Geschwindigkeit verwendete Geschwindigkeit

Antastgeschwindigkeit
Nenndurchmesser mobiler | Wahrend der Kalibrierung verwendeter

Durchmesser
Messtaster Messtasterdurchmesser
Nenndurchmesser fester Waéhrend der Kalibrierung verwendeter
Durchmesser

Messtaster Messtasterdurchmesser
Kalibrierkugeldurchmesser Zur_ Kgllbrlerung des mobilen Messtasters verwendeter Durchmesser

Kalibrierkugeldurchmesser
Eingangsindex mobiler Verweis auf Eingang des mobilen Messtasters Eingangs-/Ausgangsindex
Messtaster
Eingangsindex fester . . . .

et Messtaster Verweis auf Eingang des festen Messtasters Eingangs-/Ausgangsindex

Ausgangsindex mobiler Verweis auf Ausgang des mobilen Messtasters Eingangs-/Ausgangsindex Funk
Messtaster
RIBEEBIED St Verweis auf Ausgang des festen Messtasters Eingangs-/Ausgangsindex Funk
Messtaster
Ausgangsindex . . I . i .
Kommunikationsfehler Verweis auf Ausgang fur Kommunikationsfehler Eingangs-/Ausgangsindex Funk
Qgsgzgﬁsmdex Balle Verweis auf Ausgang fur Batterie schwach Eingangs-/Ausgangsindex Funk
Antalstgeschwmdlgken Fir eine Antagtur)g rmt hoher Geschwindigkeit verwendete Geschwindigkeit Zweifachantastung
Zweifachantastung Antastgeschwindigkeit
Ruclfzugsweg FL'J.I’ eine Antastung mit hoher Geschwindigkeit verwendeter Weg Zweifachantastung
Zweifachantastung Ruckzugsweg

16 Benutzerhandbuch RCS P-Serie




Anmerkungen zur Tabelle ,,Antastparameter

Uber die Antastmakros kann der Benutzer zwei verschiedene Antastweisen
vorgeben.

Bei Verwendung des Antastmakros weist der Benutzer den Roboter

an, die Oberflache in einer 3D-Richtung zu suchen. Von der aktuellen
Position aus bewegt sich der Roboter mit Antastgeschwindigkeit in die
angegebene Richtung. Beim Berthren der Oberflaéche wird die Position
des Roboters aufgezeichnet. Er halt an und fahrt mit der angegebenen
Verfahrgeschwindigkeit um den Ruckzugsweg zurlick. Das Antastmakro ist
bei Erstellung eines Messprogramms am Programmierhandgeréat nutzlich.

Bei Verwendung des Makros fir die Zielantastung gibt der Benutzer den
Zielpunkt an der Flache und seine Flachennormale an. Der Roboter verfahrt
zur Anfahrposition (Zielpunkt plus Anfahrweg entlang der Flachennormale)
und I6st von dieser Position aus ein Antastmakro aus.

Die Zielantastung ist nitzlich, wenn das Messprogramm Uber ein CAD-Paket
mit nominalen Flachenantastpunkten erstellt wird, beispielsweise bei der
Offline-Programmierung.

Wenn das Flag ,Zweifachantastung” gesetzt ist, fuhrt das Antastmakro eine
Zweifachantastung aus, wobei die erste Antastbewegung mit der schnelleren,
bei der Zweifachantastung verwendeten Geschwindigkeit erfolgt. Der Roboter
setzt nach der ersten Antastung wieder zuriick und fahrt die Oberflache dann
ein zweites Mal mit der normalen Antastgeschwindigkeit an, wodurch eine
optimale Wiederholgenauigkeit und Prézision der Antastpunkte gewahrleistet
ist.

apply innovation™
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Antastung

-

Y

Zielantastung

Zweifachantastung

- g ” ®
4 : =
0 (4] : 4
‘ :I ----------- H 03 : (4]
|o ®ie @ ‘
1 *0
o ! o
H < (5 °
i o % . [ 7] _ <
a i - - ) ®
‘_-.-----_--_--_._g ___________ b N
1 Startposition 8 Anfahrweg Bewegung mit Geschwindigkeit fir Zweifachan-
tastung
2 Suchposition 9 Bewe_gupg a_uf Antahrposition mit Vertahrge- 13 Riickzug mit Verfahrgeschwindigkeit
schwindigkeit
3 Suchweg 10 Anfahrposition 14 Ruickzugsweg Zweifachantastung
4 Bewegung mit Antastgeschwindigkeit 11 Zielpunkt

5 Oberflache

6 Ruckzugsbewegung mit Ruckzugsgeschwindigkeit

7 Ruckzugsweg

Abbildung 4 Antastsequenzen

Informationen speziell zu den Geraten der RCS P-Serie entnehmen Sie bitte den Benutzerhandblichern der einzelnen Geréte.
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Installieren der Robotermakros auf der
Robotersteuerung

Eine Anleitung zur Installation der Robotermakros auf verschiedenen
Robotersystemen ist in den betreffenden Roboterinstallationshandblchern
der RCS P-Serie zu finden. Die Dateien zu Ihren Renishaw-Produkten stehen
auf MyRenishaw (https://www.renishaw.com/my/) zum Download bereit.

apply innovation™
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Ubersichtstabelle tiber die RCS P-Serie

Werkstiickmesstaster

Werkzeugmesstaster

Taster

Empféanger/interface

Beispiel: M4
Scheibentaster

Steuerung

RPU

Funk Beispiel: RMP40 (QE) RTS RMI-QE

Kabel Beispiel: LP2 TS27R FS2i

Optisch Beispiel: OMP40-2 TS27R OMI Empfénger

Diese Ubersicht dient nur als Beispiel. Je nach Bedarf sind auch andere Zusammenstellungen von Messtaster und Taster erhaltlich.
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Beispiele fir die Kits der RCS P-Serie

RCS PK40 Kit

Artikelnummer Artikelbezeichnung

A-6852-6100 RCS Kit mit funkbasiertem Werkstlickmesstaster
1 A-6852-6400 RCS RPU
2 - USB-Sicherheitsdongle / Lizenzschllssel (nicht abgebildet)
3 A-6588-0001 RMP40 (QE)
4 A-5003-7306 M4-Taster L50
5 A-6551-0049 RMI-QE
6 A-6852-6600 Baugruppe Referenzkugel
7 - RPU Netzkabel (nicht abgebildet — landerspezifisch)

Produktspezifische Benutzerinformationen sind in der Benutzerdokumentation zu dem jeweiligen Gerat zu finden.

HINWEIS: Das im Lieferumfang enthaltene Stromkabel ist Ianderspezifisch und variiert je nach Land, in dem das Kit gekauft wurde.

www.renishaw.de 21



RCS PK40+ Kit

Artikelnummer Artikelbezeichnung
A-6852-6110 RCS Kit mit funkbasiertem Werkstlickmesstaster
1 A-6852-6400 RCS RPU
2 - USB-Sicherheitsdongle / Lizenzschliissel (nicht abgebildet)
3 A-6588-0001 RMP40 (QE)
4 A-5003-7306 M4-Taster L50
5 A-5003-6510 M4-Taster L100
6 A-6551-0049 RMI-QE
7 A-2008-0397 RCS Werkzeugmesstaster
8 A-6852-6600 Baugruppe Referenzkugel
9 - RPU Netzkabel (nicht abgebildet — landerspezifisch)

Produktspezifische Benutzerinformationen sind in der Benutzerdokumentation zu dem jeweiligen Gerat zu finden.

HINWEIS: Das im Lieferumfang enthaltene Stromkabel ist Ianderspezifisch und variiert je nach Land, in dem das Kit gekauft wurde.
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RCS PK2 Kit

Artikelnummer Artikelbezeichnung

A-6852-6200 RCS Kit mit kabelgebundenem Werkstiickmesstaster
1 A-6852-6400 RCS RPU
2 - USB-Sicherheitsdongle / Lizenzschliissel (nicht abgebildet)
3 A-5003-7306 M4-Taster L50
4 A-2063-6098 LP2
5 A-4163-1000 FS1i (nicht abgebildet)
6 A-6852-6600 Baugruppe Referenzkugel
7 - RPU Netzkabel (nicht abgebildet — landerspezifisch)

Produktspezifische Benutzerinformationen sind in der Benutzerdokumentation zu dem jeweiligen Geréat zu finden.

HINWEIS: Das im Lieferumfang enthaltene Stromkabel ist Ianderspezifisch und variiert je nach Land, in dem das Kit gekauft wurde.
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RCS PK2+ Kit
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Artikelnummer Artikelbezeichnung

A-6852-6210 RCS Kit mit funkbasiertem Werkstlickmesstaster
1 A-6852-6400 RCS RPU
2 - USB-Sicherheitsdongle / Lizenzschliissel (nicht abgebildet)
3 A-5480-0001 LP2
4 A-5003-7306 M4-Taster L50
5 A-5003-6510 M4-Taster L100
6 A-2008-0397 RCS Werkzeugmesstaster
7 A-6852-6600 Baugruppe Referenzkugel
8 - RPU Netzkabel (nicht abgebildet — l[Anderspezifisch)
9 A-4163-1000 FS1i (nicht abgebildet)

Produktspezifische Benutzerinformationen sind in der Benutzerdokumentation zu dem jeweiligen Gerét zu finden.

HINWEIS: Das im Lieferumfang enthaltene Stromkabel ist lAnderspezifisch und variiert je nach Land, in dem das Kit gekauft wurde.
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RCS TS27 Kit

RENISHAW&

apply innovation™

= T
com " e 1 2 o a
Ry = = =
ER E2 o o

conz
i /..

F i -

’m.!. ;99 CESER .

Artikelnummer Artikelbezeichnung

A-6852-6300 RCS Kit mit kabelgebundenem Werkzeugmesstaster
1 A-6852-6400 RCS RPU
2 - USB-Sicherheitsdongle / Lizenzschliissel (nicht abgebildet)
3 A-5003-6510 M4-Taster L100
4 A-2008-0397 RCS Werkzeugmesstaster

Produktspezifische Benutzerinformationen sind in der Benutzerdokumentation zu dem jeweiligen Geréat zu finden.

HINWEIS: Das im Lieferumfang enthaltene Stromkabel ist Ianderspezifisch und variiert je nach Land, in dem das Kit gekauft wurde.
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RCS PKO40 Kit

Artikelnummer

Artikelbezeichnung

A-6852-6000 RCS Kit mit optischem Werkstickmesstaster
1 A-6852-6400 RCS RPU
2 - USB-Sicherheitsdongle / Lizenzschlissel (nicht abgebildet)
3 A-4071-2001 OMP40-2
4 A-5003-7306 M4-Taster L50 Kohlefaser
5 A-5191-0050 OMI Empfanger (15-m-Kabel)
6 A-1034-0026 Referenzkugel

Produktspezifische Benutzerinformationen sind in der Benutzerdokumentation zu dem jeweiligen Gerat zu finden.

HINWEIS: Das im Lieferumfang enthaltene Stromkabel ist Ianderspezifisch und variiert je nach Land, in dem das Kit gekauft wurde.
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RCS PKO40+ Kit

Artikelnummer Artikelbezeichnung

A-6852-6010 RCS Kit mit optischem Werkstiickmesstaster
1 A-6852-6400 RCS RPU
2 - USB-Sicherheitsdongle / Lizenzschlissel (nicht abgebildet)
3 A-4071-2001 OMP40-2
4 A-5003-7306 M4-Taster L50 Kohlefaser
5 A-5003-6510 M4-Taster L100
6 A-5191-0050 OMI Empféanger (15-m-Kabel)
7 A-2008-0397 RCS Werkzeugmesstaster
8 A-1034-0026 Referenzkugel

Produktspezifische Benutzerinformationen sind in der Benutzerdokumentation zu dem jeweiligen Gerat zu finden.

HINWEIS: Das im Lieferumfang enthaltene Stromkabel ist Ianderspezifisch und variiert je nach Land, in dem das Kit gekauft wurde.
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Weitere Informationen

Weitere Informationen zur Bedienung finden Sie in den
Benutzerhandblchern, die mit der RCS Software Suite geliefert werden.
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ZWAR HABEN WIR UNS NACH KRAFTEN BEMUHT, FUR DIE RICHTIGKEIT DIESES
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