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Informacion legal

Términos y condiciones y garantia

A no ser que usted y Renishaw hayan celebrado y suscrito un contrato
independiente por escrito, el equipo y el software se venden a tenor de los
Términos y Condiciones Generales de Renishaw, que se facilitan con dicho
equipo o software o estan disponibles previa peticién en su oficina local de
Renishaw.

Renishaw garantiza sus equipos y software durante un periodo limitado
(segun se establece en nuestros Términos y condiciones estandar) si se ha
instalado exactamente tal como se define en la documentacion de Renishaw
relacionada. Consulte los Términos y condiciones estandar para conocer los
detalles de la garantia.

El equipo y el software adquirido a terceros proveedores se regira por
términos y condiciones independientes facilitados junto a dicho equipo y
software. Para obtener mas informacion, consulte a su proveedor.
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Informacion legal

Normativa internacional y conformidad

Conformidad de XR20 con la normativa del RU y la UE

En el presente documento, Renishaw plc declara que el tipo de equipo de
radio XR20 cumple:

e Lanormativa de la UE 2014/53/EU.

* Lanormativa legal vigente en el radio de accion del Reino Unido.

Puede consultar el texto completo de la declaracién de conformidad en:
www.renishaw.com/calcompliance

Conforme a la normativa EN 61010-1:2010+A1:2019, el uso del producto es
e Solo para uso en interiores

seguro en las condiciones ambientales siguientes:
e Altitud hasta 2.000 m U K

e Maxima humedad relativa (sin condensacion) del 80 % para C n
temperaturas de hasta 31 °C, decreciendo linealmente hasta
una humedad relativa del 50 % a 40 °C c €

e Grado de contaminacién 2

apply innovation™

Conformidad de XR20-W con la normativa de la UE

Renishaw plc declara que el sistema XR20-W cumple con las regulaciones y
los estandares vigentes. Puede consultar el texto completo de la declaracion
de conformidad en: www.renishaw.com/calcompliance

Conforme a la normativa BS EN 61010-1:2010, el uso del producto es seguro

en las condiciones ambientales siguientes:

e Solo para uso en interiores
e Altitud hasta 2.000 m

e Maxima humedad relativa (sin condensacién) del 80 % para
temperaturas de hasta 31 °C decreciendo linealmente hasta
una humedad relativa del 50 % a 40 °C

e Grado de contaminacion 2
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Informacion legal

Normativa de los EE. UU. y Canada
Normativa de la FCC

47 CFR Seccion 15.19

Este dispositivo cumple con la seccién 15 de las Normas de la FCC. Su uso
esta sujeto a las siguientes condiciones:

1. El dispositivo no debe causar ninguna interferencia perjudicial.
2. El dispositivo debe aceptar todas las interferencias que reciba, aunque
alteren su funcionamiento de forma no deseada.

47 CFR Seccion 15.21

Se advierte al usuario que los cambios 0 modificaciones no aprobados
expresamente por Renishaw plc, o por su representante autorizado, pueden
revocar el poder que tiene el usuario para utilizar el equipo.

47 CFR Seccion 15.105

Este equipo ha sido probado y se ha determinado que cumple con los

limites establecidos para los dispositivos digitales de Clase A, conforme a

la seccién 15 de las Normas de la FCC. Estos limites han sido disefiados
para proporcionar proteccion razonable contra las interferencias perjudiciales
cuando el equipo se utiliza en entornos comerciales. Este equipo genera,
utiliza y puede irradiar energia de radiofrecuencia y, si no fuera instalado

y utilizado segun lo dispuesto en esta guia de usuario, puede causar
interferencias perjudiciales en comunicaciones de radio. El uso de este
equipo en zonas residenciales puede causar interferencias perjudiciales, en
cuyo caso el usuario debera corregirlas por sus propios medios.

apply innovation™

Canada - Innovation, Science and Economic
Development Canada (ISEC)

IC: 11306A-ISP1507

Este dispositivo cumple con los estandares industriales en Canada, con
excepcion de los estandares RSS. Su uso esta sujeto a las siguientes
condiciones: (1) this device may not cause interference, and (2) this device
must accept any interference, including interference that may cause
undesired operation of the device.

Le présent appareil est conforme aux CNR d’Industrie Canada applicables
aux appareils radio exempts de licence. Lexploitation est autorisée aux deux
conditions suivantes: (1) 'appareil ne doit pas produire de brouillage, et (2)
l'utilisateur de I'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi,
méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le fonctionnement.

Regulacion REACH

Puede consultar la informacion sobre los requisitos del Articulo 33(1) de
la normativa europea (CE) n.° 1907/2006 (“REACH”) para productos que
contienen sustancias peligrosas (SVHC) en: www.renishaw.com/REACH

Normativa de conformidad de China

Para mas informacion sobre el RoHS de China, visite:
www.renishaw.com/calcompliance
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Informacion legal

(1)

Embalaje
Componente . Abreviatura COd'!,;?
. Material - numeérico del

del embalaje del material .
material

Caja interior Cartén: 70 % material reciclado PAP 20

Caja exterior Cartén: 70 % material reciclado PAP 20

Acolchado Cartén PAP 20

Bolsa Polietileno de baja densidad LDPE 4

RENISHAW
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Eliminacion de equipos eléctricos y electréonicos

La utilizacién de este simbolo en los productos Renishaw y en
la documentacién que los acompana indica que el producto
no debe desecharse junto con los residuos domésticos
normales. Es responsabilidad del usuario final depositar

este producto en un punto de recogida designado para el
equipamiento eléctrico y electronico (WEEE, del inglés,
Waste Electrical and Electronic Equipment) que permita su
reutilizacidn o reciclado. Una eliminacién correcta de este
producto ayudara a ahorrar unos valiosos recursos y a evitar
los potenciales efectos nocivos para el medio ambiente. Para
mas informacion, pongase en contacto con el servicio de
recogida de residuos o con un Representante local de Renishaw.

Eliminacion de las baterias

La utilizacidn de este simbolo en las baterias, el envoltorio o
la documentacién adjunta indica que las baterias no deben
mezclarse con los residuos domésticos normales. Deseche
las baterias en los puntos de recogida designados para su
reciclado. De este modo, se evitan los efectos nocivos para
el medio ambiente y para la salud que podrian derivarse

de un tratamiento de desechos inadecuado. Consulte a su
administracion local sobre la normativa de recogida selectiva
de baterias y su correcta retirada. Todas las baterias de litio y
recargables deben descargarse completamente o protegerse
contra cortocircuitos antes de su eliminacion.
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Informacion legal

Comunicaciones por radio de XR20

Dispositivo Bluetooth® LE 5.0

0 dBm nominal; 4 dBm maximo
2,402 GHz a 2,480 GHz
10 m en uso normal

Potencia de salida:
Banda de frecuencia:
Alcance de transmision Bluetooth®:

Para obtener mas informacion sobre las homologaciones radiotécnicas
nacionales para este dispositivo, consulte el documento de Compatibilidad
con las regulaciones de dispositivos de radio en las paginas web Calidad y
conformidad del producto de calibracion.

Para obtener mas informacion sobre la aprobacién de emisiones en los
distintos paises, véase a continuacion:

Japon

Este equipo contiene un mddulo de radio, aprobado para su uso en el mercado
japonés.

Modelo de Numero de
X Nombre e
radio certificado
ISP1507 Médulo de baja energia Bluetooth 207-161SP5
——  R|207-16ISP5
T
Recognized by
The Ministry of Internal Affairs and Communicaticns (MIC)
CAB ID: 207

RENISHAW <
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México
La operacién de este equipo esta sujeta a las siguientes dos condiciones:

(1) es posible que este equipo o dispositivo no cause interferencia perjudicial y
(2) este equipo o dispositivo debe aceptar cualquier interferencia, incluyendo la
que pueda provocar una operacion no deseada.

Brasil

Renishaw Latino Americana Lida, XR20

-

ANATEL
11423-23-02812

Para maiores informacdes, consulte o site da
Anatel — www.gov.br/anatel/pt-br

Este equipamento n&o tem direito a protecao
contra interferéncia prejudicial e ndo pode
causar interferéncia em sistemas devidamente
autorizados.

Este produto ndo é apropriado para uso em ambientes domésticos, pois
podera causar interferéncias eletromagnéticas que obrigam o usuario a tomar
medidas necessarias para minimizar estas interferéncias.

Taiwan

BINREREE M B EIENIE

B+ TIEASBRICRRRE S 2 (B ThZREHRER » FRASET ] » AR ~ BRI EREINT
BIEEEEER « MMANREE R 2 IFIE R INEE o
FHIERINREHEER 2 FR TSR ERMELERTESEZEE  KREAETE
MGy EENER » UNEERTERNAGEESER - iS5 R(E » I8KEE
HEEEZERERE - RINRFHEEHBTRGEBENLE - HEREFHAEN
BRI B R T8 -
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Informacion legal

Comunicaciones por radio de XR20-W

Dispositivo Bluetooth® Clase 2

Potencia de salida: 0 dBm maximo; 3 dBm maximo
2,402 GHz a 2,480 GHz

10 m en uso normal

Banda de frecuencia:
Alcance de transmision Bluetooth®:

Para obtener mas informacion sobre las homologaciones radiotécnicas
nacionales para este dispositivo, consulte el documento de Compatibilidad
con las regulaciones de dispositivos de radio en las paginas web de Calidad y
conformidad del producto de calibracion.

Para obtener mas informacion sobre la aprobacién de emisiones en los
distintos paises, véase a continuacion:

Brasil

De 2400 Mhz a 2483 MHz
GFSK
0,0676 W

Ancho de banda de frecuencia (MHz):
Modulacion:
Potencia de salida (W):

Renishaw Latino Americana Ltda, XR20W

-

ANATEL

00740-13-02812

Para maiores informacdes, consulte o site da
Anatel — www.gov.br/anatel/pt-br

Este equipamento n&o tem direito a protecao
contra interferéncia prejudicial e ndo pode
causar interferéncia em sistemas devidamente
autorizados.

apply innovation™

México
La operacioén de este equipo esta sujeta a las siguientes dos condiciones:

(1) es posible que este equipo o dispositivo no cause interferencia perjudicial y
(2) este equipo o dispositivo debe aceptar cualquier interferencia, incluyendo la
que pueda provocar una operacion no deseada.

Taiwan

BINRERER M B EIENE

B+ IS BINERE A BN RGHEE » JFSEFr] » AR ~ BREFER BT
SIEEERIER « INATHR T R 2 45 R INEE

IR KINZREI48 aff%z{ﬁﬁﬁﬂ%%%ﬂﬂﬁ?r%&:ﬁ%u ERE REBERETE
R B EMER » EERTERSEEEER - iG585 & BKER
HEFEZEBIFEE - KNRGHESHBEDRGERENLE  HERERRAER
BEETMEMES R TE -
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Informacion de seguridad

ADVERTENCIA: El uso de controles o ajustes, o la realizacion de
procedimientos no especificados en este documento puede provocar
exposiciones a radiaciones peligrosas.

Antes de utilizar el sistema XR20, lea atentamente el manual de usuario del
sistema.

El calibrador de ejes rotatorios XR20 puede utilizarse en diversos entornos
y aplicaciones. Para garantizar la seguridad del operario y otras personas
proximas, es primordial realizar una evaluacion de riesgos completa de la
maquina que se va a probar antes de utilizar el sistema XR20-W.

Para garantizar la seguridad de todo el personal, un experto cualificado

(con conocimientos técnicos de la maquina y experiencia en evaluacion de
riesgos) debera realizar la evaluacion necesaria. Cualquier riesgo detectado
debe corregirse antes de utilizar el producto. Durante la evaluacion de
riesgos, preste especial atencion a la seguridad de la maquina, el uso manual
y mecanico, el Idser y la alimentacion eléctrica, y la fibra dptica.

Segun investigaciones recientes, los dispositivos inalambricos utilizados

en este producto no suponen ningun riesgo significativo para la mayoria de
usuarios de marcapasos. No obstante, las personas que utilizan marcapasos
deben guardar una distancia minima de 3 cm entre este y el dispositivo.

apply innovation™

Advertencias de seguridad

El calibrador de ejes rotatorios XR20 ha sido disehado para probar
Maquinas-Herramienta. En consecuencia, el operario debe crear y ejecutar
un programa automatico que realice los movimientos necesarios de la
maquina. No gire las épticas. Se presupone, por tanto, que el operario esta
familiarizado con el funcionamiento de la Maquina-Herramienta y el control
correspondiente, y que conoce la ubicacion de todos los interruptores de
parada de emergencia. Ademas, si fuera necesario operar la maquina con
los sistemas de seguridad y proteccion eliminados o desactivados, sera
responsabilidad del operario facilitar las medidas de seguridad alternativas
siguiendo las instrucciones del fabricante de la maquina o los protocolos
de actuacion apropiados. Los procedimientos de seguridad deben estar en
consonancia con la evaluacion de riesgos del operario.

El dispositivo XR20 funciona conjuntamente con el sistema laser de
Renishaw. Antes de utilizar el sistema laser, lea la seccion de seguridad de la
guia de usuario del sistema laser.

El sistema XR20 puede reflejar el haz laser alrededor de la estancia mientras
gira. Recuerde que puede haber otros operarios en la misma zona.

Si no se cumplen las indicaciones especificadas por el fabricante para la
utilizacion del equipo, la proteccién del equipo puede resultar inutilizada.

Calibrador de ejes rotatorios XR20
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Seguridad mecanica

Al instalar o montar equipos de calibracion laser de Renishaw, tenga
cuidado con los aprisionamientos o aplastamientos que puedan
producirse debido a las bases de montaje magnéticas.

Preste atencioén a los posibles obstaculos generados al usar los sistemas
de Renishaw para no tropezarse con los cables.

Tenga mucho cuidado al montar los componentes en maquinas moviles
o giratorias. Procure que los cables no se enreden.

Preste especial atencion si los equipos de Renishaw se van a instalar en
maquinas de aceleracién rapida o con desplazamiento a alta velocidad,
ya que podrian hacer chocar o expulsar las piezas.

Si fuera necesario manejar la maquina con los sistemas de seguridad y
proteccién eliminados o desactivados, es responsabilidad del operario
facilitar las medidas de seguridad alternativas siguiendo las instrucciones
del fabricante de la maquina o los protocolos de actuacién apropiados.

Si se utilizan programas automaticos o parametros de correccion de
errores generados por el software de Renishaw, es responsabilidad del
operario realizar pruebas a baja velocidad y en vacio, teniendo a mano
un pulsador de parada de emergencia por si es necesario emplearlo.

apply innovation™

Seguridad 6ptica del laser

Segun lo dispuesto por la norma EN60825-1 (IEC),
los sistemas XL-80 y XM de Renishaw son una fuente
laser del sistema XR20 y laser de clase 2M, por lo que
no es necesario llevar puestas gafas de seguridad
para utilizarlos (en condiciones normales, el operario
parpadea y mira en otra direccion antes de que se
produzca una lesién ocular).

No mire directamente al haz laser, ni a través de dispositivos dpticos,
como por ejemplo telescopios, espejos convergentes o binoculares, ya
que puede producir dafios permanentes en la retina.

No dirija el haz del laser hacia personas o areas ajenas a la zona de
trabajo. Es probable que durante la alineacién del sistema observe
reflejado un haz difuso.

Calibrador de ejes rotatorios XR20
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Seguridad de las baterias

Este producto se suministra con baterias recargables Asegurese de que se cumpla la normativa nacional e internacional sobre
de iones de litio. Para mas informacion sobre el uso de transporte de baterias y este producto con las baterias colocadas. Las

las baterias, recomendaciones de seguridad y cémo baterias de iones de litio estan clasificadas como material peligroso para
desecharlas, consulte la documentacion del fabricante. el transporte y requieren etiquetado y embalaje conforme a la legislacion

vigente. Para reducir la posibilidad de retrasos en el transporte, retire las

e Use Unicamente el cargador suministrado con el ) _ _ _ _
baterias antes de enviar los productos a Renishaw por cualquier motivo.

producto para recargar las baterias.
e  Utilice unicamente baterias de repuesto del tipo especificado.
* No mezcle baterias con distinto nivel de carga en el producto.
*  No mezcle baterias de distintos tipos 0 marcas en el producto.

e Compruebe que las baterias son del tipo adecuado y estan colocadas
segun las instrucciones de este manual e indicadas en la carcasa del
producto.

* No almacene las baterias de forma que la luz del sol incida en ellas
directamente

* No exponga las baterias al agua.

* No las someta a fuentes de calor ni las arroje al fuego.

* No deje que las baterias se descarguen hasta agotarse completamente.
e  Evite cortocircuitos en las baterias.

* No las abra, perfore, deforme ni aplique una presion excesiva.

e No ingerir las baterias.

e Manténgalas fuera del alcance de los nifos.

e  Silas baterias estan hinchadas o dafadas, no las use en el producto y
manéjelas con cuidado.

e Para desechar las baterias agotadas, siga la normativa legal de
seguridad y medio ambiente de su zona.

Calibrador de ejes rotatorios XR20 www.renishaw.es/xr20 11
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Hardware XR20 En eje A RE N I S H Aw @
Aplicacién XR20 Excéntrico ﬁ apply innovation™ 7

Descripcion general del sistema

XR20 es un calibrador de ejes rotatorios disefiado para medir ejes rotatorios.
Principales caracteristicas:

e  Compatible con los sistemas XL-80 o XM de Renishaw.

e Compacto y ligero.

e  Sistema de montaje rapido y sencillo.

e  Fé&cil alineacion con ayuda integrada.

e Operacion inalambrica mediante el empleo de comunicacion Bluetooth.

e Alimentacion por baterias (también puede conectarse a un USB externo).

Imagen 2 Configuracion tipica para calibrar un eje rotatorio empleando el sistema XM como
referencia laser

El software de captura de datos CARTO utiliza el angulo y la posicion
medidos por la regla de encdder interna del calibrador XR20 para medir

con la maxima precision el rendimiento de posicionamiento de la mesa de
pruebas. La rotacion de un eje se calibra girandolo secuencialmente a través
de una serie de objetivos angulares, mientras se detiene en cada objetivo
definido para capturar una lectura. A medida que el eje va girando,

el software gira la unidad XR20 en sentido contrario a las agujas del reloj,
para garantizar que el haz se devuelve al laser manteniendo la intensidad de
la sefal.

Imagen 1 Configuracion tipica para calibrar un eje rotatorio empleando el sistema XL-80 como
referencia laser

12 Calibrador de ejes rotatorios XR20 www.renishaw.es/xr20
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Hardware XR20 En eje A RE N I S H Aw
Aplicacién XR20 Excéntrico ﬁ apply innovation™ 7

Componentes del sistema

XR20

Adaptador de plato

Ayuda para el centrado

Anillo de montaje

Adaptador del anillo de
montaje

Bateria de polimero de litio
x 3

Cargador

Calibrador de ejes rotatorios XR20 www.renishaw.es/xr20 13
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Anillo de montaje Adaptador de plato

El anillo de montaje se amarra con tornillos o fijaciones directamente en la El adaptador de plato (torno) tiene un diametro de 40 mm que se adapta a
superficie de la maquina y bloquea el calibrador XR20 en su posicion. la gran mayoria de tamafnos. También sirve para sujetar el sistema XR20 en
otras opciones de montaje a medida.

Plato adaptador del anillo de montaje Ayuda para el centrado

N N
//;\ A

El plato adaptador del anillo de montaje permite ajustar el calibrador XR20 La ayuda para el centrado permite colocar faciimente el anillo de centrado

en mesas giratorias con tolerancias de centrado de dificil colocacion. También en el eje de rotacion de la maquina que se va a probar, antes de montar el

sirve para sujetar el calibrador de ejes rotatorios XR20 en el adaptador del calibrador de ejes rotatorios XR20-W.
plato de garras y otras opciones de montaje a medida.
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Paquete integrado de software CARTO

El calibrador de ejes rotatorios XR20 se utiliza con el paquete integrado de software
de calibracion CARTO. Se compone de hasta tres aplicaciones:

Capture Para obtener datos de interferometria laser
Explorar Andlisis exhaustivo conforme a los estandares internacionales C O m p e n S a te

Correccion  Genera archivos de compensacion para aplicaciones de precision

www.renishaw.com/carto

Haga clic aqui para consultar los manuales y las guias de usuario de Calibracion. © 2014-2020 Ren
RENISHAW <}

g
Use, reproduction, and disclosure restrictions apply. See "Abouf

¥

RENISHAW< RENISHAW

Use, reproduction, and disclosure restrictions apply. See "About” for details.
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Configuracion de un ensayo

Configuracion del hardware

PRECAUCION: Antes de continuar, lea la siguiente seccién sobre
seguridad.

1. Prepare la maquina para la calibracion. Retire todas las herramientas del
husillo de la maquina o recéjalas en el soporte de herramientas.

2. Asegurese de que las superficies estén libres de viruta, suciedad y
rebabas.

3. Compruebe que el haz I&ser llega a la mesa giratoria sin obstrucciones.

4. Para usar el sistema XR20, es necesario especificar un método de
ensayo en el control de la Maquina-Herramienta mediante un programa
automatico. EI método de ensayo y el programa automatico pueden
generarse en el software CARTO. Para obtener mas informacién,
consulte la guia de usuario CARTO Capture (n.° de referencia Renishaw
F-9930-1007).

5. Verifique que el PC dispone de conexion Bluetooth y que el software
CARTO estd instalado. Para mas informacion, consulte la seccion
Configuracion de Bluetooth.

6. Para usar el sistema XL-80, monte el cabezal
laser en la plataforma vy el tripode. Encienda el
Iaser para iniciar la estabilizacion.

PRECAUCION: Como medida de seguridad, el
obturador del Iaser debe girarse inicialmente a su
posicion de cerrado antes de empezar.

(1)

apply innovation™

6a. Para usar el sistema XM, coloque la unidad emisora XM en el area de la
magquina y encienda la unidad laser para iniciar la estabilizacion.

PRECAUCION: Como medida de seguridad, el obturador de la unidad
emisora XM debe girarse inicialmente a su posicion de cerrado antes de
empezar.

XM-60

Multi axis calibrator

RENISHAW.
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ADVERTENCIA: Los sistemas laser XL-80 y XM de Renishaw estan
clasificados como Clase 2, por lo que no es necesario llevar puestas gafas de
seguridad para utilizarlos (en condiciones normales, el operario parpadea y
mira en otra direccion antes de que se produzca una lesion ocular).

Para el sistema laser XM, use <= 0,25 mm:

Consulte el manual del sistema laser correspondiente.

7. Conecte el Iaser al PC. Para monitorizar el entorno durante la calibracion,
conecte el compensador ambiental al PC. Coloque los sensores de
temperatura alrededor de la maquina, o en las posiciones adecuadas,

y conéctelos al compensador ambiental. Para obtener mas informacion
sobre cémo configurar el laser y el compensador ambiental, consulte la
guia de usuario del sistema laser correspondiente.

8. La superficie de montaje de la mesa de pruebas, el anillo de montaje y
el anillo en contacto con la unidad XR20 deben estar siempre libres de

viruta, suciedad y rebabas. Para obtener mas informacion, consulte la
seccién Manipulacion y cuidados. 10. Una vez alineado, el anillo de montaje debe sujetarse al eje con pernos

pasantes a través de los orificios de montaje de las ranuras en T. Si las
ranuras en T no pasan por debajo de los orificios de montaje, deberan
utilizarse patas de sujecion. Retire la ayuda de centrado.

9. La alineacion de la mesa giratoria puede realizarse visualmente con la
ayuda de centrado del kit XR20 o con un reloj comparador de fuerza baja
(DTI). El centrado del anillo de montaje debe alinearse segun la siguiente
especificacion:

Para el laser XL-80, use <x 1 mm:
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11. Conecte el sistema XR20-W para comprobar que la bateria esta
cargada: un LED verde indica que hay potencia suficiente. Apague
el sistema XR20 para ahorrar bateria. Si el LED es ambar, cambie la
bateria. Para obtener méas informacion, consulte las secciones fuente de
alimentacion: bateria recargable y Diagndstico y solucion de problemas
para ver una lista de todos los estados de los LED.

12. Sujete el sistema XR20 en el anillo de montaje. Compruebe que las
palancas de sujecion estan sueltas (hacia arriba). Alinee el punto rojo
del anillo de montaje de cara a la unidad con el punto rojo del anillo de
montaje, hasta que las ranuras del anillo del sistema queden alineadas
entre las palancas. Baje el anillo de montaje de cara al sistema sobre la
superficie de la mesa y, a continuacion, gire la unidad XR20 en el sentido
de las agujas del reloj hasta que las fijaciones queden alineadas encima
de las superficies de fijacion.

13. Baje las palancas de sujecion para bloquear y asegurar la unidad XR20.

Para el sistema XL-80, consulte la pagina 21.

RENISHAW &

apply innovation™
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Ajuste del sistema XM

(1)

1. Sujete el bloqueador del rayo en la parte frontal de la unidad emisora 3.

XM.

XM

Multi axis calibrator

RENISHAW.

Bloqueador del haz

2. Desplace la unidad emisora horizontal y verticalmente de manera que
el haz laser incida sobre el objetivo superior derecho de la ayuda de

alineacion, como muestra la imagen: 4.

RENISHAW <

apply innovation™

Observe el haz reflejado en el bloqueador del haz de la unidad emisora.
Ajuste el paso de la unidad emisora hasta que el haz reflejado quede en
la linea central.

XM

Multi axis calibrator

RENISHAW.

Abertura del haz

Haz reflejado

Desplace la unidad verticalmente para volver a alinear el haz, como se
muestra en el paso 2.

Calibrador de ejes rotatorios XR20
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5. Gire las dpticas de la unidad XR20 hasta que los retrorreflectores
apunten hacia atras en direccion al laser a +2 grados.

NOTA: si no es posible acceder facilmente a las dpticas, utilice la funcion de
rotacion a 180 grados del software. Para obtener mas informacion, consulte
la seccién de funcién de avance en el software CARTO Capture.

Ha completado el reglaje del sistema XM; continte en la pagina 56.

RENISHAW &

apply innovation™
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Ajuste del sistema XL

1. Para usar el sistema XL-80, monte la base magnética, el juego de 2. Mueva la maquina en X, Y y Z con el volante para colocar
montaje de las dpticas y el interferdmetro angular y sujételo en el provisionalmente el interferdmetro angular entre el laser y el XR20.
husillo de la maquina, como se muestra a continuacion. En el ejemplo, El interferometro angular debe estar relativamente cerca del reflector
la abertura de entrada del interferometro angular se muestra en el lado angular XR20 para optimizar el rendimiento de medicion, pero debe
derecho. Para ver otras alternativas de montaje, consulte la seccion asegurarse de que no colisionen durante el ensayo. Compruebe que
Reglaje de la éptica. Para obtener mas informacion sobre el kit de la abertura de entrada del interferémetro angular esté alineada con el
montaje de las Opticas y la 6ptica del interferémetro angular, consulte retrorreflector situado a la derecha, en el reflector angular.

la guia de usuario del Sistema ldser XL (n.° de referencia Renishaw

3. Con la manivela de la maquina, suba el interferdmetro colocado en el
F-9908-0683).

husillo para alejarlo, pero sélo en la direccion Z. No mueva los ejes X oY
para mantener la alineacién entre la unidad XR20-W vy el interferémetro
angular.

4. Gire la ayuda de alineacion de la parte trasera del reflector angular para
colocarlo de cara al laser.

NOTA: si resulta dificil acceder al reflector angular, puede moverlo mediante
las funciones de avance de CARTO Capture.

5. Coloque el laser y el tripode delante de la maquina. Para facilitar
el ajuste, coloque un nivel encima del laser para verificar que esté
correctamente nivelado y que, por tanto, se encuentra nominalmente
perpendicular al eje de rotacion de la maquina.

6. Gire el obturador del laser a la posicion de alineacion del haz de 6 mm.
Columna de montaje

Montaje magnético

Abertura del haz
Bloque de fijacion

Objetivo

Interferémetro angular

Calibrador de ejes rotatorios XR20 www.renishaw.es/xr20 21
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7. Ajuste el laser de forma que el haz incida en la ayuda de alineacién. Para 9.

obtener mas informacién sobre los controles de alineacion del laser,
consulte la guia de usuario del sistema laser correspondiente.

8. Desplace el calibrador XL-80 horizontalmente y verticalmente, de
manera que el haz laser incida sobre el objetivo superior derecho de la
ayuda de alineacion, como muestra la imagen:

RENISHAW &

apply innovation™

Para reducir al minimo los errores de medicidn, el haz laser debe
alinearse perpendicularmente al eje de rotacién de la maquina. Para
obtener mas informacidn, consulte la seccion errores de reglaje. Debe
ajustar el cabeceo del laser de forma que el haz incida sobre una linea
imaginaria horizontal que atraviese el centro de la abertura de salida del
obturador, como muestra la imagen.

Abertura del haz

Haz reflejado

NOTA: el Iaser puede desestabilizarse, pero no supone un problema.
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10. Gire el obturador del laser para establecer la abertura de 3 mm.

Compruebe que el haz que devuelven los retrorreflectores es concéntrico
dentro del objetivo blanco. Haga los ajustes de desplazamiento
necesarios en el laser y en el tripode.

RENISHAW &

apply innovation™

. Quite el objetivo del interferometro angular. Los haces deben pasar

ahora a través del interferometro angular, mientras que los dos haces
devueltos por el reflector angular del sistema XR20 deberan solaparse
en el centro del objetivo de los obturadores del laser.

Abertura del haz reducida Abertura del haz reducida

Objetivo Objetivo

13. Gire el obturador hacia la abertura de 6 mm y verifique que se recibe una
intensidad de senal correcta.

11. Ajuste un objetivo en la abertura de entrada del interferometro angular y
vuelva a bajarlo hasta su posicién mediante el control Z de la manivela.
Compruebe que el haz que devuelven los laseres es concéntrico dentro
del objetivo blanco.

Abertura del haz

Interferémetro angular Abertura del detector

Haz laser reducido

Objetivo

14. Encienda la unidad XR20 y compruebe que el LED de estado cambia a
color verde.
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Giro concéntrico

XR20 Abrir explorador

Browse for XR20

[oe)

=

RENISHAWE

Modo rotatorio
Ejecute la aplicacion Capture y seleccione el "Modo rotatorio”. Para conectar XR20, seleccione "Abrir explorador".
En el cuadro del explorador, seleccione buscar. En la lista se incluye XR20.
Seleccione el nimero de serie del XR20 correcto y pulse Aceptar.
Si no se encuentra XR20, consulte las paginas de configuracion

de XR20 en el (Apéndice E) o para XR20-W, el (Apéndice F) segun
corresponda.
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Giro concéntrico

Ok
I

0.00000°

Vista de alineacion

Referencia Control del dispositivo laser  Intensidad de la senal

0.00000° v4'a

0.00000° varfa’ (=

Control del dispositivo XR20 Controles de hardware XR20

Seleccione "Referencia" para orientar la unidad XR20 y confirme su posicion Cuando se conecta el hardware se muestra la aplicacion en la vista.
de referencia actual. Compruebe que el laser esta conectado a la interfaz.

e Control de dispositivos: muestra el estado del hardware conectado.
e Intensidad de la sefal: muestra una indicacion de alineacion.

e Vista de alineacidon: muestra una vista en pantalla completa sencilla de
la intensidad de la sefal y la lectura del laser para facilitar la aplicacion.

e Controles del hardware XR20: permite girar la unidad XR20 para
alinearla desde el software.
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En la pestaia "Informacion del ensayo” se introduce la informacion general
para identificacién del ensayo en la base de datos de CARTO.

Informacion del ensayo

0.00000° va &

Titulo del ensayo: titulo que desea asignar al ensayo.

Operario de maquina: nombre del operario que realiza el ensayo.
Notas: comentarios que pueden ser de utilidad para el ensayo.
Etiquetas: aplique etiquetas para facilitar el filirado de datos en Explore.

Informacion personalizada: permite crear campos especificos para
incluirlos en el registro del ensayo.

RENISHAW.

apply innovation™

En la pestafia "Maquina", escriba la informacion especifica de la maquina y el
eje en pruebas.

Maquina

0.00000° valfal (= ‘&
]

Nombre: escriba el nombre de la maquina en pruebas.
Numero de serie: nimero de serie de la maquina en pruebas.

Resolucion de los objetivos: nimero de espacios decimales de los
objetivos. No puede ser superior a la resolucion de la maquina.

Eje geométrico: seleccione el eje del ensayo para adaptar la
configuracion.

Eje: permite utilizar nombres de ejes especificos.

26
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Giro concéntrico

En la pestana "Objetivos”, indique las posiciones de captura de datos y la secuencia necesaria.

Los objetivos pueden editarse de forma manual o aleatoria mediante el botén "Editar objetivos".

Linear

Pendulum

Objetivos Editar objetivos s

0.00000° va & [=1[a®

0.00000° va &

Targets (°)

Target

et trgets

e

the test me
be greater than trigger tolerance

Bidireccional: los objetivos se capturan desde la posicién positiva y negativa.

Tipo de secuencia: tipo de secuencia en la que se mueve la maquina entre objetivos
para la captura de datos. Para obtener mas informacion, consulte el apéndice de la guia
de usuario CARTO Capture (n.° de referencia Renishaw F-9930-1007).

Primer objetivo: indique la primera posicion para la captura de datos. Los cuadros o tridngulos de advertencia resaltados en rojo indican posibles

Ultimo objetivo: indique la dltima posicion para la captura de datos. problemas con el método de ensayo. Pase el ratén sobre el area de ayuda de
Intervalo: distancia entre objetivos. la herramienta para obtener informacion sobre como corregir el problema.

Objetivos por ciclo: si se ha especificado el valor de intervalo, se actualiza este campo.

Numero de recorridos: especifique el nimero de veces que se repite la secuencia
objetivo.

Sobrerrecorrido: distancia necesaria para girar en el extremo del eje (incluidos el
primer y ultimo objetivo).

Editar objetivos: objetivos que se pueden editar de forma individual o aleatoria.
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Giro concéntrico

Si utiliza el tipo de disparo por posicion, debe definir correctamente los
parametros de disparo para asegurar que el software reconoce cuando
capturar los datos.

Instrumentos

0.00000° va & [=[a
[ ]

0.00000° varfa’ (=

Promedio: puede seleccionar:
Ninguna (no se aplica promedio).
Rapido (0,462segundos).

Lento (3,7 segundos).

En la pestana "Instrumentos", seleccione el tipo de promedio. e Tolerancia: distancia a ambos lados del objetivo en la que la captura de
datos se considera aceptable.

e Periodo de estabilidad: periodo de tiempo en el que la maquina debe
permanecer dentro del rango de estabilidad.

e Rango de estabilidad: variacién de posicién maxima aceptable.

Si la maquina esta fuera de los parametros de disparo, los datos no se
capturan.
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Defina la "Deteccion de velocidad de avance" necesaria.

Instrumentos Deteccion de velocidad de avance

0.00000° va &

Deteccion de velocidad de avance:

Automatica: la maquina realiza un movimiento de
sobrerrecorrido y XR20 calcula y aplica la velocidad
de avance automaticamente.

Manual: al seleccionar este modo, debe especificar
una velocidad de avance para adaptar el programa

La velocidad de avance Control de posicion: este modo permite realizar

. capturas de datos en situaciones como el movimiento
manual requiere una manual del eje del ensayo donde la velocidad no es
velocidad en grados por constante. Este modo controla la intensidad de sefal

. . . L del laser e indexa la dptica para optimizar la sefal.
minuto solo si esta definida e 2

tardvaroxizo_| " neio A RENISHAW

como "manual”.

La pausa de bloqueo se utiliza para aplicaciones como Maquinas-
Herramienta con freno mecanico. Esta pausa permite al sistema XR20
capturar los datos y aplicar el freno.

apply innovation™

Para crear un programa
automatico, utilice la pestana
"Generar programa automatico”,
y escriba un nombre de
programa y la velocidad. Hetdennain 320 (nches)

Heidenhain 530 (mm)

Fanuc 30i

Mazak Matrix 2

Generacion de programas automaticos

A— 0.00000° va @l [= &
[ ]

ID de programa: nombre del programa automatico
generado.

Velocidad de avance: velocidad de desplazamiento
de la maquina entre objetivos.

Tiempo de parada: tiempo que el control de la
maquina debe permanecer detenido en cada objetivo.

Tipo de control: idioma del control de la maquina del
programa automatico.

Incluir advertencia: texto de advertencia del
programa para comprobar si es correcto.

El tiempo de parada se modifica Generar: crea el programa automatico. Pueden
conforme a las selecciones previas, hacerse modificaciones directamente en la ventana.
como los parémetros de disparo y Guardar programa automatico: ejecuta un

. . navegador para guardarlo en una ubicacién para
promedio, no obstante, es posible transferirlo al control.

cambiarlo si es necesario.

Seleccione un tipo de control compatible, genere el programa y guardelo en
una ubicacion para transferirlo a la maquina.
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Giro concéntrico

Iniciar ensayo Estado del ensayo

270.00107° vala’ [=

Moving to target

Performing optical calibration cycle

—

Pulse el botdn "Iniciar ensayo" Pulse iniciar en el control de la maquina. Los datos se obtienen

XR20 inicia el ciclo de calibracién optica. automaticamente segun el tipo de disparo por posicion.

2
3. La lectura digital se define conforme al valor del primer objetivo. El estado del ensayo se muestra en la parte superior derecha de la pantalla.
4. Labarra de estado del ensayo informa sobre los pasos siguientes.

No es necesario definir la direccion de signos para ejes rotatorios. El software

controla los objetivos y los compara con el movimiento de sobrerrecorrido
para definirlos automaticamente.
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Giro concéntrico

Guardar Estado del ensayo Analisis

0.00012%ya & 0.00006° va &

Explore

48

RENISHAW.

El estado del ensayo indica cuando finaliza el ensayo. "Guardar" ensayo. Seleccione "Analizar" para abrir la aplicacion Explore.

Se abre un cuadro de didlogo para obtener mas informacion o realizar
modificaciones en el registro del ensayo.
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Giro concéntrico

Estandares internacionales Comparar datos  Crear informe PDF

Eje de gréfico horizontal

Herramientas de tratamiento de datos Herramientas de tratamiento de graficos

La aplicacion se abre en la vista mostrada.
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Otras configuraciones de montaje

El calibrador de ejes rotatorios XR20 puede montarse en diferentes tipos
de ejes rotatorios. Los modos de configuracion del 1 al 3 muestran reglajes
normales utilizando los ajustes suministrados con el kit estandar XR20.

La superficie de montaje de la mesa de pruebas y el anillo de montaje del
sistema XR20 deben estar siempre libres de viruta, suciedad y rebabas.

Configuracion de montaje 1 (configuracion predeterminada)

En la mayoria de las aplicaciones, el anillo de montaje del sistema XR20
puede montarse directamente en la superficie del eje de la prueba (como se
muestra a continuacion) utilizando el anillo de montaje externo.

,, E—

—

El anillo de montaje externo debe

sujetarse a la mesa con pernos pasantes
a través de los orificios de montaje de las Anillo de montaje
ranuras en T.

Tornillo de montaje
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Configuracion de montaje 2 (maquina con orificio central
grande)

La placa adaptadora se utiliza cuando el eje que se va a probar tiene un
orificio central o un rebaje que impide montar con seguridad el anillo de
montaje de XR20 paralelo al eje rotatorio. Monte la unidad XR20 en el eje,
como se muestra a continuacion.

Sujete la placa adaptadora en el anillo de montaje con tres tornillos
avellanados M5 x 12 mm.

Tornillo de montaje

Anillo de montaje

Placa adaptadora

12 tornillos de cabeza
avellanada M5

34 Calibrador de ejes rotatorios XR20 www.renishaw.es/xr20


http://www.renishaw.es/xr20

Aplicacién XR20 Excéntrico

Configuracion de montaje 3 (tornos)
Para calibrar tornos, se utiliza el adaptador de plato.

Sujete el adaptador de plato en la placa adaptadora utilizando cuatro tornillos
de cabeza hueca M4 de 12 cm de longitud.

NOTA: después de montarlos en el adaptador de plato, todos los
componentes deben atornillarse en los puntos indicados en la imagen
anterior con los tornillos adecuados. Para obtener mas informacion, consulte
la seccion de especificaciones. Para garantizar el maximo rendimiento

de medicion, se recomienda verificar el indice de excentricidad total “Total
Indicator Run-out” (TIR) en la superficie superior de la placa adaptadora

con un reloj comparador. Para obtener mas informacion, consulte la seccion
errores de reglaje.

Reglaje de la maquina 4

Para montar el sistema en ejes mas pequefos o parcialmente ocultos (por
ejemplo: detras de vértices de acceso), puede utilizarse un adaptador de
plato alternativo. Este adaptador utiliza un orificio de perno pasante para
sujetar el eje sometido a prueba.

NOTA: la ortogonalidad del adaptador al eje de ensayo es crucial para
capturar unos datos "limpios".

T T A

Rotary axis
calibrator

RENISHAW &

apply innovation™

Anillo de montaje

Placa adaptadora

Adaptador de plato

Tornillos de cabeza hueca
M4 x12 mm

12 tornillos de cabeza
avellanada M5
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Reglaje de las 6pticas de XL-80

Reglaje de la 6ptica 1

El reglaje de la dptica se realiza cuando el eje en pruebas tiene un eje
de rotacidn vertical. Para mas informacion, consulte la seccion reglaje del

hardware.

Laser

Interferémetro angular

Retrorreflector angular

XR20

Anillo de montaje

oWy,

H RENISHAWE

apply innovation™

Reglaje de la 6ptica 2

Este esquema puede ser necesario cuando no es posible montar el laser
directamente delante del calibrador de ejes rotatorios XR20 debido a los
resguardos y tapas de la maquina. En este ejemplo, el haz atraviesa el
interferometro angular por la abertura lateral en vez hacerlo por la frontal.

Interferémetro angular
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Reglaje de la optica 3 Reglaje de las 6pticas empleando el sistema laser XM
Si el haz emitido por el laser es paralelo al eje de rotacidon de la maquina, se Si utiliza una fuente laser del sistema XM, use fijaciones a medida para
necesita un espejo giratorio adicional. El espejo giratorio desvia el haz 90 colgar la unidad emisora en el husillo.

grados hacia la abertura de entrada del interferometro angular, como muestra
la imagen. Para obtener mas informacion, consulte la guia de usuario del
sistema laser XL (n.° de referencia Renishaw H-9908-0683).

PRECAUCION: Si se monta la unidad emisora XM en un tripode, podria
generar errores de medicion.

Interferémetro angular

n Espejo giratorio
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Aplicacion XR20 Excéntrico

Medicién de ejes rotatorios con montaje excéntrico

La medicién de ejes rotatorios excéntricos facilita la configuracion del
hardware si el XR20 no puede montarse en el centro de rotacién (punto de
pivotaje) del eje. Las aplicaciones tipicas que pueden verse beneficiadas
por éste método son configuraciones de maquina, como mesas de cunay
cabezales basculantes.

La medicién de ejes rotatorios con montaje excéntrico puede realizarse en
un sistema laser XL-80 o laser XM combinado con el paquete integrado de
software CARTO. Si utiliza el sistema laser XM, puede necesitar fijaciones a
medida para su aplicacion.

En esta seccidn se explica la configuracion del hardware XR20 para
mediciones rotatorias con montaje excéntrico.

38 Calibrador de ejes rotatorios XR20 www.renishaw.es/xr20


http://www.renishaw.es/xr20

Hardware XR20 En cje A\ RENISHAW &
®
Aplicacién XR20 Excéntrico n apply innovation™

Principios de funcionamiento

La medicién de ejes rotatorios con montaje excéntrico utiliza movimiento Para generar programas automaticos con movimientos sincronizados de ejes
lineal sincronizado de los ejes rotatorios y lineales para asegurar la rotatorios y lineales, el software calcula la distancia de offset entre el centro
alineacién del haz en todo el ensayo. de rotacién de XR20 y el eje rotatorio.

Compensacion entre el
centro de rotacion del
calibrador XR20 y eje

rotatorio
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Durante el ensayo rotatorio, se monta una de las 6pticas en un eje lineal
movil, como se muestra a continuacion.

Los errores angulares del eje lineal se incluyen en los datos rotatorios.

Error angular en
el eje lineal

Después de medir el eje rotatorio, debe medirse también el error angular del
eje lineal.

Los dos juegos de datos se combinan en el software para eliminar el error del
eje lineal del eje rotatorio.

(1)

apply innovation™

Primeros pasos

Para completar una calibracion mediante el método ‘off-axis’, debe seguir
estos pasos:

Configurar el hardware

Identifique los ejes lineales y giratorios que se van a mover y, a continuacion,
instale y alinee el hardware.

Calcular el offset (Capture)

Escriba las posiciones lineal y rotatoria en el software y calcule en XR20 y el
laser el offset entre XR20 y el eje rotatorio.

Generar programas automaticos (Capture)

Programa 1: Comandos sincronizados rotatorios y lineales.
Programa 2: Comandos solo lineales.
Capturar los datos rotatorios (Capture)

Mida el rendimiento del eje rotatorio.

Capturar los datos angulares (Capture)

Mida el rendimiento angular del eje lineal.

Generar el analisis del eje (Explore)

Los datos muestran el error de posicionamiento rotatorio real después de
eliminar el error del eje lineal del eje rotatorio.
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Montaje del sistema XR20

A RENISHAW,&
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Sujete el soporte de 90 grados del XR20 a la maquina con los tres juegos de NOTA: no coloque el soporte con el XR20 ajustado.
imanes incluidos ...

... 0 los pernos de anclaje y las tuercas T que precisa la maquina.
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Es importante verificar que el eje del ensayo sea paralelo al eje del calibrador Sujete el XR20 al soporte con los tensores y la herramienta suministrados.
XR20. El paralelismo del eje del ensayo y el eje del calibrador XR20 se
controla por dos factores:

1. El diseno y la tolerancia de los soportes utilizados para montar el XR20.
2. Laalineacion del soporte respecto al eje del ensayo.

Alinee el soporte con un "reloj comparador de fuerza baja" (DTI) para
minimizar el desgaste de la cara de montaje contra el eje lineal.

Para minimizar errores del ensayo provocados por una alineacién incorrecta,
verifique que la lectura del DTI es inferior a 60 um a lo largo del soporte (de A
a B) y hacia abajo (B a C).

Para el sistema XM-60, consulte la pagina 45.

Si no es posible obtener <60 um, se producira un error inducido del ensayo.
Para mas informacion, consulte el Apéndice A.
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Configuraciones o6pticas XL-80

La configuracion dptica depende del tipo de maquina que se va a ensayar. NOTA: para el reglaje de medicion angular, el retrorreflector debe montarse
La tabla siguiente muestra las configuraciones 6pticas de las aplicaciones de siempre en el eje lineal en movimiento de la maquina.
magquina mas habituales. Para el sistema XM-60, consulte la pagina 45.

' . . Configuracion de . o . Configuracion de
Configuracion de Off-axis ontlg Configuracion de Off-axis oniig
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Alineacion laser XL-80 (eje rotatorio)

1.

w n

Monte la base magnética, la columna y el interferémetro en el husillo o
en la mesa de la maquina, segun corresponda al tipo de maquina del
ensayo.

Coloque nominalmente el laser, el XR20 y el interferometro.

Coloque el nivel de burbuja sobre el laser y ajuste el tripode hasta que
quede nivelado.

Mueva los ejes rotatorio y lineal a la posicion donde el calibrador XR20
quede mas cerca del interferometro mostrado abajo.

ADVERTENCIA: Tenga cuidado al cambiar los componentes a la posicion de
cerrado. Compruebe que haya espacio libre suficiente para evitar colisiones
al ejecutar el ensayo.

Posicion alejada Posiciéon cercana

H RENISHAWE
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5. Si es necesario, ajuste las posiciones de los componentes y los ejes
para asegurarse de que no haya colisiones.

6. Alinee el laser con el eje lineal en todo el recorrido para el reglaje del
ensayo.

7. Coloque un espejo plano frente a la cara del interferometro y gire este
ultimo hasta que el haz vuelva a la abertura de salida del laser.

NOTA: en este punto el laser puede volverse inestable.

8. Vuelva a comprobar la alineacion con el eje lineal y desplace el
calibrador laser o el interferometro para corregir la posible desalineacion
originada en el paso anterior.

9. Coloque el eje rotatorio en un extremo del recorrido rotatorio para
ejecutar el ensayo.

10. Desplace el gje lineal hasta que el interferometro quede alineado con el
calibrador XR20 y compruebe si se recibe la senal integra.

11. Desplace la maquina al extremo opuesto del recorrido para el reglaje del
ensayo Y repita los dos pasos anteriores.

12. Capture los datos del eje rotatorio.

Alineacion XL-80 completa, vaya a la pagina 48 (Calculo de
compensacion).
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Configuraciones 6pticas XM-60

La configuracion dptica depende del tipo de maquina que se va a ensayar. NOTA: Para el reglaje de medicién angular, el receptor debe montarse
La tabla siguiente muestra las configuraciones épticas de las aplicaciones de siempre en el husillo.
maquina mas habituales.
. ., . Configuracién de
Configuracion de Configuracion de Off-axis medicioges angulares
Configuracion de Off-axis - 9
mediciones angulares
b o
g g
5 3
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g 2
S NOTA: Para realizar este reglaje,
pueden ser necesarias fijaciones a
medida.
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pueden ser necesarias fijaciones a
medida.

Calibrador de ejes rotatorios XR20 www.renishaw.es/xr20 45


http://www.renishaw.es/xr20

Hardware XR20 En eje
Aplicacién XR20 Excéntrico

Alineacion laser XM-60 (eje rotatorio)

—

N

w

o &

Monte la unidad emisora en el husillo o en la mesa de la maquina, segun
corresponda al tipo de maquina del ensayo.

Coloque el nivel en la parte frontal de la cara posterior de la unidad
emisora como corresponda y, a continuacion, ajuste el tornillo de ladeo
para nivelar la unidad.

Sujete el bloqueador del rayo en la cara de la unidad emisora.
Alinee nominalmente la unidad emisora XR20.

Mueva los ejes rotatorio y lineal a la posicion donde el calibrador XR20
quede mas cerca de la unidad emisora, como se muestra abajo.

ADVERTENCIA: Tenga cuidado al cambiar los componentes a la posiciéon de
cerrado y compruebe que haya espacio libre suficiente para evitar colisiones
al ejecutar el ensayo.

Posicion alejada Posicion

\ cercana

(1)

RENISHAW &
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Gire el cabezal de la maquina a la posicion alejada. Mueva el eje lineal
hasta que la unidad XR20 se posicione directamente encima de la
unidad emisora.

Desplace la unidad emisora de manera que el haz laser incida sobre el
objetivo superior derecho de la ayuda de alineacion, como muestra la
imagen:

Si es necesario, gire la unidad emisora hasta nivelar los haces con el
objetivo azul.

. o9

—_——

6. Sies necesario, ajuste las posiciones de los componentes y los ejes
para asegurarse de que no haya colisiones.
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XM-60

Multi axis calibrator

RENISHAW.

Imagen 3 Rotacion de la unidad emisora XM-60

10. Observe el haz reflejado en el bloqueador del haz de la unidad emisora.
Ajuste el paso de la unidad emisora hasta que el haz reflejado quede en
el centro.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

RENISHAW
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XM

Multi axis calibrator

RENISHAW.

Abertura del haz

Haz reflejado

Desplace la maquina para volver a alinear el haz, como se indica en el
paso 8.

Gire las opticas de la unidad XR20 hacia atras hasta que los
retrorreflectores apunten hacia atras en direccion al laser a +/- 2 grados.

Coloque el eje rotatorio en un extremo del recorrido rotatorio para
ejecutar el ensayo.

Desplace el eje lineal hasta que el interferometro quede alineado con el
calibrador XR20 y compruebe si se recibe la sefial integra.

Desplace la maquina al extremo opuesto del recorrido para el reglaje del
ensayo Y repita los dos pasos anteriores.

Capture los datos del eje rotatorio.
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Calculo de compensacion
"Offset" es la distancia entre el XR20 y el eje rotatorio. Debe calcularse con
precision el movimiento sincronizado de los ejes rotatorio y lineal.

El proceso de calculo de compensaciones consiste en mover la maquina a
tres posiciones verificando la correcta alineacion del laser y registrando las
posiciones de la maquina.

ADVERTENCIA: Un célculo de compensacion incorrecto puede originar un
bloqueo de la maquina.

Las siguientes imagenes muestran las posiciones para obtener el célculo de
offset mas preciso.

En posiciones rotatorias a 180 grados, el eje lineal se encuentra en los
extremos maximo y minimo del recorrido en el ensayo.

La tercera posicion debe estar en el centro de ambos.

®H RENISHAW@
apply innovation™

ADVERTENCIA: Preste atencion al grabar las posiciones del control de la
maquina y asegurese de que todos los valores se obtienen con la misma
compensacion aplicada, ya que se utilizaran al ejecutar el programa.

1. Mueva el gje rotatorio a una de las tres posiciones.

2. Desplace el gje lineal para maximizar la intensidad de la senal en el
software.

3. Escriba las posiciones lineal y rotatoria del control de la maquina en el
software.

4. Repita los pasos 1 a 3 en otras dos posiciones de maquina.
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Configuracion del hardware (eje lineal)

En el XL-80, en la mayoria de los casos no es necesario mover el laser, ya
que estara alineado con el movimiento del eje lineal.

Para utilizar XM-60, es necesario cambiar la posicién y la orientacion de la
unidad emisora.

1. Retire el XR20 del eje rotatorio.

XL-80
2. Monte el retrorreflector en el eje lineal en movimiento de la maquina.

3. Monte el Interferémetro en el elemento fijo de la maquina.

XM-60
4. Monte el receptor en el husillo de la maquina.

5. Monte la unidad emisora en la mesa de la maquina.

XL-80 y XM-60

6. Mueva las posiciones de recorrido minima y maxima en el programa
automatico lineal para asegurar que las 6pticas no colisionen.

7. Ajuste las 6pticas como corresponda.

8. Compruebe que la intensidad de sefal es correcta en todo el recorrido
del programa automatico.

NOTA: Si es necesario alinearla, consulte la seccién angular
del Manual XL-80.

9. Capture los datos del eje lineal.

RENISHAW &
/ﬁ\ apply innovation™ ﬂ[

Convencidn de signos

Para medir el error angular en el eje lineal, puede averiguar la convencion de
signos en la aplicacion de software Capture mediante uno de estos dos métodos:
e Convencion de signos automatica

e Convencion de signos manual

El método elegido es un ajuste que puede configurar el usuario en la
aplicacion de software.

Convencion de signos automatica

Para ejecutar la convencién de signos automatica, es necesario montar el
hardware 6ptico en el eje rotatorio de la maquina previamente medida con el
XR20.

e Con XL-80, puede utilizar el interferémetro o el reflector angular.
e Con XM-60, puede utilizar la unidad emisora o el receptor.

Debe utilizar el programa automatico generado en el software Capture,

ya que contiene un pequefio "movimiento direccional" del eje rotatorio. La
direccion de la maquina se detecta por el laser y se define la convencién de
signos de software conforme a la maquina.

Convencion de signos manual

Para seleccionar la convencion de signos manual debe determinar la
direccién manualmente. EI método para determinar la convencion de signos
depende de la configuracion optica en el eje lineal.

El laser tiene una convencidn de signos determinada; por tanto, una rotacién
del reflector angular no es igual que una rotacion del interferdmetro angular
cuando se giran en la misma direccion.

Apéndice C proporciona mas detalles sobre la convencién de signos manual.
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Apéndice A: Error inducido del eje Apéndice B: Errores de reglaje
excéntrico

Al instalar el calibrador de ejes rotatorios XR20 y configurar las opticas,

es importante que estén alineadas de la forma mas precisa posible. No
obstante, es normal que se produzcan algunas desalineaciones. En esta
seccidn se explica la tolerancia del software para reducirlas o eliminarlas, o el
efecto que tienen en los datos capturados.

En ocasiones no sera posible alcanzar la tolerancia de montaje especificada
debido a imprecisiones a los pasos de montaje. A medida que aumenta el
error, también aumenta el error inducido en la medicion del calibrador XR20.

El gréfico siguiente muestra el error de medicion del calibrador XR20 que . .. L
sera inducido por una tolerancia de paralelismo dada. Ejes de rotacion paralelos, pero no coincidentes

NOTA: Dependiendo de la sefal de este error, la medicién puede mostrar un
eje mejor o peor que en la realidad.

XR20-W
Effect of setup error on measurement errors RENISHAW:

Induced measurement error
(x arc sec)
(-]

_____—

T T 1
1 10 100 1000
pUm error at 50 mm radius

e Las ¢pticas se desplazan durante la rotacion

e Para evitar una pérdida de intensidad de la sefial, asegurese de que:
e Para XL-80, E=<+1 mm

e Para el sistema XM, E = < +£0,25 mm

50 Calibrador de ejes rotatorios XR20 www.renishaw.es/xr20


http://www.renishaw.es/xr20

En cje 4\ RENISHAW&
Excéntrico ﬁ apply innovation™

Ejes de rotacion coincidentes, pero no paralelos _ _ _ _ _ .
NOTA: es relativamente sencillo conseguir las tolerancias de alineacion

Error inducido indicadas al calibrar la mesa giratoria en una superficie de montaje, ya que
A es perpendicular a la rotacién del eje. Las mesas giratorias y la superficie
de montaje del sistema XR20 deben estar siempre libres de viruta, suciedad
XR20-y, y rebabas. Preste atencion al calibrar los ejes rotatorios si la superficie de
py, montaje no es perpendicular al eje de rotacion. En este caso, se recomienda
/ comprobar la TIR de la superficie donde se va a montar el sistema XR20
(mientras se gira el eje de la prueba) utilizando una galga de comparacion.
De este modo, es posible verificar la alineacidn antes de iniciar la prueba.

|

Haz laser no perpendicular al reflector, ejes de rotacién coincidentes

g ] e Utilice la ayuda de alineaciéon de XR20 para alinear el haz laser
1 perpendicular al obturador.

> * E es el éangulo entre la normal de la ayuda de alineacion XR20 y el haz
'E del sistema XL-80/XM. Para el sistema XM/XL-80, E < 0,115 grados.

Error de medicion de componente sinusoidal inducido en los datos
capturados en una rotacién de 360 grados.

El tamano del error depende de E, que muestra un ciclo en 360 grados™.

o Para que el error inducido sea inferior a +1 arcosegundos,
asegurese de que E < 0,025 grados o TIR es < 0,04 mm en un radio
de 50 mm desde el centro de rotacién de la maquina en pruebas™.

XR20-W
RENISHAW.

[ ]

e Para que el error inducido sea inferior a +10 arcosegundos,
asegurese de que E < 0,23 grados o TIR es < 0,4 mm en un radio
de 50 mm desde el centro de rotacion de la maquina en pruebas™.

4

Para obtener mas informacion, consulte la seccion Ajuste del sistema XL.
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Para calcular el angulo de E durante el reglaje, mida la posicién vertical del
haz 2 relativa a 1y, a continuacion, utilice la siguiente tabla comparativa.

XR20-W
RENISHAW.

Multi axis calibrator

RENISHAW.

Abertura del haz
Para obtener mas informacion, consulte la seccién Ajuste del sistema XLM.

Haz reflejado

0,1 0,4
0,2 0,8
0,5 2
1 4
2 8
3 12
4 16
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El reflector no es perpendicular al haz laser durante la obtencion de
datos del laser al iniciar el ciclo de calibrado de reglaje 6ptico

\

e Peligro limitado de obstruccion del haz (solo si E > 10 grados). Para
evitar una pérdida de intensidad de la sefal, asegurese de que E < 2
grados.

e Utilice la ayuda de alineacién para alinear las 6pticas perpendiculares al
haz laser.

e Error eliminado por el ciclo de calibrado de reglaje dptico.

/ﬁ\ RENISHAW &
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La separacion del reflector no es exactamente 30 mm

E

30 mm — |~

e Provocado por la expansion térmica y las tolerancias de fabricacion.
e Error eliminado por el ciclo de calibrado de reglaje éptico.

e  No hay peligro de obstruccién del haz.
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Apéndice C: Convencion de signos
El ejemplo muestra el sistema XL-80 y determina la convencién de signos que depende de una distribucion éptica.

Para simplificar el proceso, es conveniente cambiar el calibrador XR20 por el Si se sustituye el XR20 por el interferémetro, se invierte la norma. En el
retrorreflector. En este caso, la norma es mas sencilla. ejemplo siguiente, el interferometro sustituye al calibrador XR20, que estaba
montado en el husillo de la maquina.

o Retrorreflector (C Interferémetro o Retrorreflector C Interferémetro

e

| |

Mueva el eje rotatorio en la direccion Establezca el signo de error angular positivo Mueva el eje rotatorio en la direccion Defina el error angular negativo
positiva positiva
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Apéndice D: Velocidad de avance

Si el intervalo objetivo es superior a 10 grados, el calibrador de ejes rotatorios
XR20 controlara automaticamente el movimiento de la maquina del ensayo.
El haz laser no se corta, ya que el reflector angular XR20 mantiene su
enfoque con el laser durante el movimiento de la maquina.

La velocidad de avance de la prueba se determina automaticamente o se
introduce manualmente desde el menu de pruebas.

El sistema XR20 detecta automaticamente la velocidad de la maquina en
pruebas durante el movimiento de sobrerrecorrido al iniciar el ensayo. Para
determinar de forma automatica la velocidad de avance, debe programarse
un movimiento de sobrerrecorrido de 5 grados. Si, durante este movimiento,
el software no puede determinar la velocidad de la maquina, se mostrara un
mensaje de aviso. Si aparece un mensaje de aviso, siga estos pasos:

*  Modifique el programa automatico para reducir la velocidad de avance
de la maquina. Para obtener mas informacion, consulte la seccion de
programas automaticos de la guia de usuario CARTO Capture (n.° de
referencia Renishaw F-9930-1007).

e Aumente el angulo del movimiento de sobrerrecorrido para que alcance
la velocidad de avance programada.

¢ Introduzca manualmente la velocidad de avance en el software.

Introduzca manualmente la velocidad de avance en el programa.
Alternativamente, para obtener el maximo rendimiento, indique la velocidad
de avance generada que muestra el control de la maquina durante el
movimiento.
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Apéndice E: Configuracion de Bluetooth® para el calibrador de ejes rotatorios XR20-W

El calibrador de ejes rotatorios XR20 se comunica con el PC mediante la
tecnologia inalambrica Bluetooth.

Antes de conectar el XR20, debe activar el Bluetooth en el PC. Puede activar
el dispositivo de Bluetooth interno del PC (si existe) o conectar el dispositivo
Bluetooth USB recomendado de Renishaw.

El software CARTO funciona unicamente con dispositivos Bluetooth que
utilizan Microsoft Stack (un software que permite la comunicacién entre un
PC y un dispositivo Bluetooth).

Configuraciéon de un PC con Windows 10, version 1803 y superiores con
un dispositivo Bluetooth LE 5.0 integrado

1. Haga clic derecho en el botén de inicio y seleccione "Administrador de
dispositivos".

2. Compruebe que la “vista” seleccionada en la barra de menus es
“dispositivos por tipo”. Si la lista de dispositivos muestra un arbol
Bluetooth, haga clic para expandirlo; si no aparece, consulte la seccion
Configuracion de un PC sin dispositivo Bluetooth integrado.

3. Siel desplegable Bluetooth muestra "Radio Bluetooth genérico"
y "Enumerador Bluetooth Microsoft”, entonces el PC dispone de
conectividad Bluetooth y tiene instalado el software Microsoft Stack. Si
aparece también "Enumerador LE Bluetooth Microsoft", entonces el PC
dispone de Bluetooth LE.

NOTA: los nombres de radio Bluetooth (en la figura siguiente denominados
“Intel(R) Wireless Bluetooth(R)”) pueden variar segun el fabricante y el
modelo.

4. Seleccione la lista de seleccion Bluetooth (el suyo se mostrara
Unicamente como dispositivo inalambrico).

& Device Manager - u
File Action View Help

s mE Hm B EXG

v
i Audio inputs and outputs
-& Batteries
8 Biometric devices
« [ Bluetooth
a Bluetooth Device (RFCOMM Protacol TDI)
0 IntelR) Wireless Bluetooth(R)
9 Microsoft Bluetooth Enumerator
a Microsoft Bluetooth LE Enumerator
'@ Cameras
=3 Computer

Mérle Arisnr

Intel{}) Wireless Bluetooth(R) Properties

Geneedl  Advarced Dover Defals Evenis Power Management

Bhustooth Fadio Infomation
Name —
Addrens (90:51 00 87:04:61)

Marudacturer id: 2

Fimmeare Version:  HCI 8,256 / LMP 8256

Seleccione la pestafia Avanzado
y, a continuacion, busque la lista
LMP (Protocolo Manager Link)
en la seccién Firmware o version
de Firmware. Este niumero indica
la version LMP de su dispositivo.
LMP 8 es la versién de stack
minima requerida.

Ejecute el software CARTO y
conecte el sistema XR20 para
establecer la comunicacion.
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Apéndice F: Configuracion de Bluetooth® para el calibrador de ejes rotatorios XR20-W

El calibrador de ejes rotatorios XR20-W se comunica con el PC mediante la 4. Compruebe que la funcion Bluetooth esté activada (consulte las
tecnologia inalambrica Bluetooth. instrucciones del PC).
Antes de conectar el XR20-W, debe activar el Bluetooth en el PC. Puede 5. Ejecute el software CARTO y conecte el sistema XR20-W para

activar el dispositivo de Bluetooth interno del PC (si existe) o conectar el establecer la comunicacion.

dispositivo Bluetooth USB recomendado de Renishaw. Si el PC no tiene instalado Microsoft Stack, consulte las paginas web Servicio

. . . e de calibracion, asistencia técnica y formacion para ver las instrucciones.
El software CARTO funciona unicamente con dispositivos Bluetooth que y P

utilizan Microsoft Stack (un software que permite la comunicacién entre un

, . Configuracién de un PC sin dispositivo Bluetooth integrado
PC y un dispositivo Bluetooth).

Si el PC no tiene integrado un dispositivo Bluetooth, debe conectar un

Configuracion de un PC con dispositivo Bluetooth integrado dispositivo Bluetooth USB externo.

1. Haga clic con el boton derecho en el menu Inicio.

2. Seleccione "Administrador de dispositivos". PRECAUCION: La primera vez que utilice el cable USB Bluetooth, no
instale el software incluido con el dispositivo. Conecte el cable en un puerto
USB libre, ejecute el software CARTO y conecte el sistema XR20-W para
establecer la comunicacion.

3. Sienlalista de dispositivos aparece 'Radio Bluetooth' genérico y
‘Enumerador Bluetooth de Microsoft', entonces el PC dispone de
conectividad Bluetooth y tiene instalado el software Microsoft Stack.

-
= Device Manager

File Action View Help NOTA: algunos programas de software Bluetooth USB de la llave dongle
a2 | m Hal e incluyen Bluetooth Stacks (distinto a la versién de Microsoft), incompatible
a2 Testing-PC con el software CARTO.

Aa Bluetooth Radios

. ) CSRBluetooth Radio

a Microsoft Bluetooth Enumerator
> M Computer

> g Disk drives

» B Display adapters

» ) DVD/CD-ROM drives

B EH Floppy drive controllers

> g IDE ATASATAPI controllers
s 22 Keyboards
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Diagndsticos y localizacion de problemas

Localizacion de averias en XR20

Para localizar averias, consulte la siguiente tabla. Si no consigue solucionar el problema, consulte las paginas web Servicio de calibracion, asistencia técnica y
formacion o péngase en contacto con su oficina local de Renishaw.

El XR20 no se conecta al PC

ElI PC no tiene instalada la versién correcta de
Windows 10

Compruebe la especificacion del PC en la pagina Configuracion de Bluetooth
Actualice el PC o utilice una llave dongle USB externa

No se puede establecer la comunicacion Bluetooth (el
LED de estado del XR20 permanece en color verde)

No ha activado Bluetooth en el PC o esta fuera
de alcance

Compruebe que Bluetooth esta activado en el PC (o el dispositivo Bluetooth USB
conectado)

Compruebe que Bluetooth esta configurado correctamente en el PC

Acerque el PC a la unidad XR20

Comunicacion Bluetooth intermitente

El compartimento interior de la maquina
interfiere en la comunicacion

Conecte un cable alargador al dispositivo Bluetooth USB y coléquelo dentro de la
maquina

LED de estado de XR20 apagado

Unidad XR20 apagada

No hay baterias

Bateria agotada

Fallo de la bateria

El entorno esta fuera del rango de temperatura
de funcionamiento del sistema XR20

Compruebe si la unidad XR20 esta encendida
Apague y vuelva a encender la unidad XR20

Cambie la bateria

Desconecte el cable USB y vuelva a colocar la bateria
Conecte la fuente de alimentacion USB

LED de estado de XR20 rojo

Error de la unidad XR20

Apague y vuelva a encender la unidad XR20
Cambie la bateria
Si no se soluciona el problema, consulte a su oficina local de Renishaw

EI LED de estado del sistema XR20 parpadea en azul
y el DRO del software CARTO (esta difuminado) esta
difuminado

La unidad XR20 y el software estan en modo
de ahorro de energia

Haga clic en DRO para reanudar la lectura

El software no se ha instalado en el idioma de
operacion requerido

La configuracién regional del PC no esta
definida conforme a las preferencias del usuario

Cambie la ‘configuracion regional’ en el panel de control del PC conforme al
idioma requerido

La duracién de la bateria es demasiado corta

Suciedad/contaminacioén en el contacto de la
tapa de la bateria

Limpie el contacto de la bateria
Limpie el interior de la tapa con un pano suave y disolvente adecuado, por
ejemplo, alcohol isopropilico (IPA).
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LED de estado
OFF Apagado, no hay alimentacién o se encuentra en Si el sistema esta inactivo durante 2 minutos, el lector digital DRO del
gl Efpiale: software CARTO se atenua, el LED de estado de la unidad XR20 parpadea
; i o , lentamente en color azul y pasa al modo de ahorro de energia. Para salir del
Verde fijo I Encendido, la comunicacién no se ha establecido. g ) . oS
modo de ahorro de energia, haga clic en el lector 6ptico digital (DRO). Para
Al fio — La comunicacion se ha establecido, pero la reanudar la prueba, es necesario volver a referenciar el sistema XR20.
! unidad esta desactivada.
. . Si la unidad XR20 esta inactiva durante 5 minutos, se apaga
Azulintermitente | -@: -®: | Comunicacion establecida y unidad activada. automaticamente junto con el LED de estado. Para reanudar la prueba, es
necesario apagar y volver a encender la unidad y, a continuacion, volver a
Azul intermitente ‘a ‘a o . - . .
-@®- @ -O- | Ahorro de energia; véase a continuacion. referenciar el sistema.

lento oo

< . Bateria baja y unidad desactivada. Cambie la
Ambear fijo I -
pila.
Ambar ‘@- “©- | Bateria baja y unidad activada. Cambie la pila
intermitente T oo ’ ’
Roi Error; consulte la seccion de localizacion de
ojo I

averias.
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Uso y cuidados

Recalibrado

¢ Por qué recalibrar?

Al igual que todos los equipos de calibracion, se recomienda recalibrar
periddicamente el calibrador de ejes rotatorios XR20 de Renishaw para
asegurarse de que el sistema:

* mantiene el rendimiento original especificado (0 necesario)

*  puede mantener el rendimiento especificado (o necesario) hasta la
préxima recalibracion

Por este motivo, la recalibracion y los ensayos del equipo son un requisito
imprescindible en la mayoria de los sistemas de control y garantia de calidad
de los sistemas.

La ventaja afadida de la calibracion periddica es que la inspeccion que
Renishaw realiza durante la recalibraciéon puede detectar también dafos
accidentales en la unidad XR20 que podrian haber pasado inadvertidos.
Durante el procedimiento de recalibracion se realiza una limpieza general.

Comparado con los gastos invertidos en el sistema de medicion, el personal
y los procedimientos de uso, el recalibrado es un modesto gasto adicional
que, sin embargo, puede evitar problemas mucho mas graves y costosos en
el futuro.

/ﬁ\ RENISHAW

apply innovation™

Periodos de recalibrado

El periodo de calibracién recomendado por Renishaw para un sistema XR20
es de tres anos.

NOTA: Los 3 anos se cuenten desde la fecha de venta de Renishaw,

en vez de la fecha de calibracién de fabrica indicada en los certificados
suministrados con el nuevo equipo, ya que las unidades son almacenadas
bajo el control de Renishaw antes de su venta.

Los periodos de recalibracién recomendados por Renishaw se basan en un
uso tipico del sistema en condiciones de mantenimiento normal. En estas
condiciones, el sistema de XR20 debe rendir segun las especificaciones de
Renishaw al final del periodo.

En cualquier caso, hay varios factores que pueden influir en la frecuencia de
calibracién, por ejemplo:

e  Condiciones ambientales

e Frecuencia y duracion de la utilizacién

¢ Manejo del equipo durante el transporte, almacenamiento y uso
e  Nivel de precisién exigido por el usuario

* Normas de Control de calidad de la empresa y legislacion local y
nacional

En ultima instancia, el usuario debera determinar el periodo de recalibracion
adecuado, teniendo en cuenta su propio entorno de trabajo y requisitos de
rendimiento.
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Avisos de recalibracion

La evidencia de calibracion es importante para los operarios y sus clientes. El
sistema principal de hardware y software incluye varios recordatorios.

Recordatorio de hardware

La fecha de calibracion esta indicada en una etiqueta en el lateral de la
unidad XR20.

Recordatorios de software

El software de CARTO lleva instalados otros recordatorios adicionales.
Si ha vencido la fecha de calibracion de XR20-W, la pantalla muestra la
ultima fecha y la fecha recomendada de recalibracion.

Talleres de recalibracion

Para recalibrar el XR20 se requieren mediciones de ensayo y software
especializados que proporcionen unos resultados comparables a la
calibracién original de fabrica. Por tanto, Renishaw recomienda remitir los
productos a nuestras instalaciones especializadas a través de un distribuidor
local.

Las recalibraciones periddicas y las efectuadas tras las posibles reparaciones
(si es necesario) utilizan los mismos procedimientos que los nuevos
sistemas, para los que se emite un certificado.

En eje AH

RENISHAW

apply innovation™

Certificado de calibracion

Los calibradores de ejes rotatorios XR20 de Renishaw se entregan con

un certificado de calibracidn. El certificado demuestra que el sistema ha
sido calibrado en la fabrica Renishaw usando como comparacion sistemas
de referencia con trazabilidad aceptada por las Normas nacionales. Es

la garantia de que el rendimiento del equipo ha sido probado antes de la
entrega.

El certificado es un documento importante y puede ser necesario para sus
propios requisitos de control de calidad o los de sus clientes.

Puede obtener un duplicado de los documentos, pero este servicio tiene un
coste anadido.

Contenido del certificado

Cada certificado es exclusivo y se identifica por un numero de certificado.
Todos los certificados de XR20 incluyen la siguiente informacién principal:

*  Numero de Serie del XR20 calibrado

e Resultado y grafico de ensayos concretos
e Declaracion de la precision

e Condiciones y metodologia de la prueba

e Informacion de trazabilidad (datos de calibracién: véase a continuacion)
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La primera pagina muestra una representacion grafica de los resultados de Cuidados y mantenimiento
ensayo y los limites de las especificaciones, ademas de fichas con detalles

de resultados de ensayos concretos y tolerancia de errores de medicion. El
usuario puede ver claramente si la unidad cumple o no las especificaciones
publicadas y sus propios requisitos. Para facilitar el seguimiento o

El calibrador laser de ejes rotatorios XR20 de Renishaw ha sido disefado
mediante ingenieria de precision para garantizar los mas altos niveles de
precision de medicion y repetibilidad, siempre que se utilice adecuadamente.

"trazabilidad", se facilitan los datos de los equipos de ensayo utilizados. La e Para garantizar el maximo rendimiento, asegurese de que la superficie

fecha del ensayo e impresion del certificado se indican por separado, y los de montaje de la mesa de pruebas, el anillo de montaje y el anillo en

resultados son asignados por un técnico autorizado de Renishaw. contacto con la unidad XR20 estén siempre libres de viruta, suciedad y
rebabas.

La segunda pagina incluye datos genéricos del procedimiento y del entorno ) ) )
de ensayo, y los estandares correspondientes, todo ello conforme a la norma * Guardeel anlllo.d.e montaje y la placa adaptadora del sistema XR20
ISO 17025, cuando no se utilizan.

*  Apague la unidad antes de transportarla.

Se deben evitar las condiciones ambientales extremas (calor, humedad, etc.)
e impedir cualquier golpe fuerte o vibraciones. No limpie el sistema con agua
ni otros liquidos. El sistema no debe exponerse a entornos humedos o con
polvo, ya que las particulas pueden entrar en la unidad y provocar dafos,
alterando su funcionamiento y precision. Las maletas del sistema Renishaw
son un lugar de almacenamiento seguro cuando no se utiliza el equipo.

62 Calibrador de ejes rotatorios XR20 www.renishaw.es/xr20


http://www.renishaw.es/xr20

En eje

Excéntrico

Hardware XR20
Aplicacion XR20

Almacenamiento y especificaciones ambientales

Siempre se deben inspeccionar los equipos antes de usarlos, a fin de
detectar cualquier dafio en los componentes del sistema (incluso en las
Opticas y los tripodes), tales como hendiduras, abolladuras u otras muestras
de dafo fisico, uniones sueltas, cables rotos o aplastados, etc.

El equipo puede seguir funcionando, pero puede verse afectada la precision
de las lecturas.

En caso de duda, péngase en contacto con un distribuidor local de Renishaw
para solicitar asesoria y orientacion. Los productos que presenten defectos
deben ser devueltos a Renishaw para la reparacion correspondiente.

Los equipos del sistema de calibracion principal no contienen piezas que el
usuario pueda reparar. Nunca desmonte los alojamientos, ya que es posible
que se anule la garantia y se produzca un dafo adicional. En caso de duda,
pongase en contacto con un distribuidor local de Renishaw para solicitar
asesoria y orientacion.

(1)

apply innovation™

Limpieza de las épticas

Las opticas se deben mantener lo mas limpias posible. Es probable que las
superficies 6pticas sucias provoquen una pérdida de intensidad de sefal, lo
que dificulta la calibracion.

Limpie las dpticas solo cuando sea necesario. Tenga cuidado durante el
manejo o almacenamiento de los componentes Opticos para no danarlos o
mancharlos. No es necesario limpiarlas con demasiada frecuencia.

e No toque las superficies Opticas.
e No utilizar en entornos contaminados.

e Almacenar en sitio seguro cuando no se utilizan.

Recomendaciones de limpieza

e Utilice unicamente un pafo para lentes no abrasivo, por ejemplo, pafos
de limpieza especificos para gafas.

e Utilice productos de limpieza para lentes o similares (no utilice acetona).

*  Frote la dptica con cuidado con pasadas de lado a lado, sin frotarla en
circulos.

De no seguir estas recomendaciones, podria danar el recubrimiento y los
elementos de cristal de las dpticas.
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Especificaciones del sistema

Sistema XR20

Periodo de recalibracion recomendado 3 afios con un (uso estandar)

Velocidad de avance maxima 10 r.p.m.

Especificaciones de rendimiento

Rotary (con XL-80)

Precision +1 arcosegundos (a 20°C)
Resolucién 0,1 arcosegundos
Alcance De 0° a 360°

Rotary (con el sistema XM)

Precision +1,2 arcosegundos (a 20°C)
Resolucion 0,1 arcosegundos
Alcance De 0° a 360°

(1)
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Condiciones de uso y almacenamiento

Entorno de utilizacion

Presion De 600 a 1150 mbar Atmoésfera normal

Humedad De 0% a 95% HR Sin condensacion

Temperatura De 0°Ca40°C

Entorno de almacenamiento

Presién De 550 a 1200 mbar Atmosfera normal

Humedad De 0% a 95% HR Sin condensacion

Temperatura -20°Ca60°C

NOTA: para evitar dafiar la bateria, no utilice el calibrador de ejes rotatorios
XR20 por debajo de 0 °C ni por encima de 40 °C.

Comunicacién por radio de XR20

Dispositivo Bluetooth® LE 5.0

Potencia de salida 0 dBm nominal; 4 dBm maximo

Banda de frecuencia 2,402 GHz a 2,480 GHz

Distancia de comunicacion 10 m en uso normal
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Cargador, transformador eléctrico, cables y bateria

Cargador
4,2VCC Indicadores LED de colores (verde, rojo, naranja) (para mas informacion,
Tensién de entrada 5V nominal Tensién de salida Tolerancia: +1 % consulte LED de estado del cargador de baterias)
max
. Tipos de bateria Bateria estandar Varta EasyPack EZPack XL
Intensidad de 1 Amax,
entrada 2 A nominal Tension de salida Tolerancia: +10 %
max.a1A RoHS 2011/65/EU, 2015/863/EU
Energia verde WEEE 2012/19/CE
Cortocircuito, RoHS chino
temperatura
el @ @ e Humedad H. R. del 10 al 90 % sin condensacio
Enchufe de Proteccion de de la bateria, umeda -h.aetiva ° $in condensacion
} - 10,00 W . .
alimentacion salida recalentamiento
del cargador,
temporizador del - : :
cargador Especificaciones medioambientales de los productos
Tiempo de carga 3 horas nominal Refrigeracion Refrigerado por conveccion
Temperatura Funcionamiento: Almacenamiento:
Europa EN 62368-1 (CE) De0°Ca40°C De -20°C a 80 °C
LCEE IEC 62368-1 (CB) Presion v altitud Funcionamiento: De 1060 hPa a 795 hPa (-382 a 2000 m)
Europa EN 61326-1:2021 y Almacenamiento: De 1060 hPa a 572 hPa (-382 a 4570 m)
Seguridad y EMC gir;lsgo;isi::;ac'?;%%:;s, ESD, inmunidad de
P Humedad H. R.del 10 al 90 % sin condensacion
(Combinado con el Canada ICES-003 2017 Seccién 5
transformador de Equipos de tecnologia de la informacion
CA/CC y el cable (incluidos dispositivos digitales) Limitaciones
USB incluidos) y métodos de medicién)
EE. UU. 47 CFR Seccién 15 B
(Equipos eléctricos de medicion, control y
uso en laboratorio: Requisitos de EMC —
Parte 1: Requisitos generales)
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Hardware XR20
Aplicacion XR20

USB2 apantallado Alta velocidad

En eje AH

Galga (AWG) 30 AWG (datos) 20 AWG (alimentacion)
Intensidad minima 2A
Tensioén de salida 5V

Tensién de entrada medida 100 Vcc a 240 Vca

En Renishaw puede obtener transformadores y cables USB (A-B y micro
USB).

PRECAUCION: Para garantizar un funcionamiento correcto, utilice inicamente
el transformador y los cables USB suministrados con la seleccién de potencia
adecuada (consulte las especificaciones).

USB2 apantallado Completo o alta velocidad

28 AWG/2C (datos)

Para una longitud de cable inferiora 3 m 24 AWG/2C (Alimentacion eléctrica)

28 AWG/2C (datos)

Para una longitud de cable superiora 3 m 20 AWG/2C (Alimentacion eléctrica)

RENISHAW

apply innovation™

Fuente de alimentacion: XR20

La toma de alimentacion USB puede utilizarse para suministrar energia
eléctrica al calibrador de ejes rotatorios XR20. Puede utilizar la toma de
alimentacion USB si no dispone de baterias cargadas o para realizar pruebas
de larga duracion.

E
8

de medicion.

Conecte a la toma de alimentacion
USB a un adaptador de enchufe
compatible con el estandar de su
pais o region. Enchufe el adaptador
ajustandolo en su posicion. Conecte
la toma de alimentacion USB en

el puerto USB de la unidad XR20
con el (A-B) cable suministrado.

Para terminar, conecte la toma de
alimentacion USB a la toma eléctrica.

No conecte la toma de alimentacion
USB a la unidad XR20 durante una
prueba, ya que podria generar errores

NOTA: no es necesario quitar la bateria para utilizar la conexién USB.

No conecte la unidad XR20 a un puerto USB estandar del PC, ya que la
unidad XR20 no reconoce el PC como fuente de alimentacion adecuada vy,
por tanto, no se enciende.

Preste atencién para que el cable USB (A-B) no se enrede en el interior de la
maquina al girar el eje, ya que podria dafar la unidad XR20.
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Aplicacién XR20 Excéntrico ﬁ apply innovation™

Bateria recargable

Para retirar la bateria, quite la tapa de

la base de la unidad XR20 girandola en
sentido contrario a las agujas del reloj para
acceder al compartimento de las baterias.

Varta EasyPack XL n.° de ref. 56456 702 099 Ref MSDS
Tipo de baterias (recargable de polimero de litio), 3,7 V 2400 mAh
8,9 Wh ,
LPP 503562 S Cuando coloque la bateria,
Tensién nominal 3,7VCC compruebe que los terminales
se corresponden correctamente
E:t::r?;on G 3 horas en funcionamiento normal (con bateria nuevas) con las marcas del
compartimento.

El kit del calibrador de ejes rotatorios XR20 contiene baterias de polimero
de litio Varta Easypack y cargador. Estas baterias son el unico tipo que debe
utilizarse con la unidad XR20.

Antes de cargar o utilizar la bateria, se recomienda leer la seccién seguridad
de las baterias en este manual.
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Hardware XR20
Aplicacion XR20

En eje

Excéntrico

LED de estado del cargador de baterias

Para recargar la bateria, saquela de la unidad y coléquela en la ranura del
cargador. Compruebe que la bateria esta colocada en el cargador en la
orientacion correcta.

En la tabla siguiente se muestran los colores de estado de los LED del
cargador actual y el anterior:

(1)

yerde y Cll227 La bateria colocada se esta cargando.
intermitente
Verde fijo IS_S S:;ena esta cargada y puede retirarse para
Ambar fijo Error o no hay bateria conectada.

L S Bateria detectada, pero no recibe alimentacion
Rojo fijo externa.
Ambar fijo La bateria colocada se esta cargando.
Verde fijo Is_ﬁ lli;act)erla esta cargada y puede retirarse para
Rojo i : < : O . <y : 4 L .
e ®: ‘@ @ -@| Fasede deteccion de la bateria.
Rojo fijo I | Eror.

apply innovation™

Cargador (BTA-001) Cargador de baterias (RRC-SCC-EZP)

NOTA: Para obtener el maximo rendimiento, las baterias deben recargarse
cada 6 meses, independientemente de su uso.

Duracion de la bateria

La duracién de la bateria depende de muchos factores, entre otros, la
antigliedad y la condicidn de la bateria, la carga inicial, y el tipo y duracion de
los ciclos de pruebas. Las especificaciones publicadas corresponden a una
bateria nueva utilizada en una configuracion tipica en el sistema XR20.

Para obtener el maximo rendimiento, utilice siempre baterias totalmente
cargadas.

La bateria debe seguir usandose hasta que aparezca el indicador de bateria
baja mediante los LED de estado de la unidad XR20. Cuando aparezca el
indicador, sustituya la bateria por otra totalmente cargada lo antes posible.

El contacto interno de la tapa de la bateria debe mantenerse limpio. La
suciedad acumulada en el contacto puede crear un circuito de alta resistencia
que podria mostrar una senal falsa de bateria agotada. Limpie el interior de

la tapa con un pafno suave y un disolvente adecuado, por ejemplo, alcohol
isopropilico.

NOTA: las baterias deben retirarse para el transporte.
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Hardware XR20 En eje A RE N I S H Aw
Aplicacién XR20 Excéntrico ﬁ apply innovation™ 7

Pesos y medidas

Peso del sistema XR20 1,2 kg L S C S Gl ity 102,3 x 42,3 x 12,5 mm
(LxAxAlto)
Peso del sistema XR20 en la maleta 6,5 kg
Cargador de baterias 21 g (sin el transformador)
83 mm 3101 .
XR20 Adaptador de plato
@ 60
59 mm
€ €
5[ EF
©f <«
e -
1S
«©
o
£ 4 x 80 PCD, C'BORE, 0
= 9,2 x 7 DP y @5,5 THRO’

96 mm

22 mm

96 mm
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Anillo de montaje

Adaptador de montaje

@ 128 PCD

@120 PCD 4 RANURAS @ 10,6

@ 80 PCD
@ 150
@60 @60
Q96

4 POSN'S
M5THRO’

11 mm

17 mm
6 mm
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