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roject4 apuesta por la
bracion automatica de TCP
impulsar la productividad

n proceso
utomatico
on resultados
ediatos

Ahorro de tiempo
en la recuperacion
tras una colision

Reto: Solucion:

El nuevo proceso les permitira
lanzar estas tareas de forma
automatica con resultados
inmediatos, mejorando la
precisién de los robots ya que

En los procesos de recualificacion
3arcel de TCP de robots siempre se
'y ‘ requiere de la intervencion de
i procesos un técnico especializado, lo que
ales especializada en supone para los integradores un

_de mecanizado y

fbado de piezas con robot
resas de sectores como

el aerondautico, el

proceso totalmente manual y que
en gran parte esta supeditado a un
criterio muy estimativo, llevando a
elevar el tiempo de este proceso a

no solo se podra determinar

la localizacion real de la pieza

y de la herramienta, si no que

aumentara la productividad del

robot evitando costes de posibles
de mecanizados imprecisos.

un dia de parada de los robots.

egraeion del sistema de calibracion
itomatica de TCP son muy sencillas y simples, ya
3e instalan las sondas y se conectan a través

ntradas rapidas al control de los robots.
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