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Stereotakticky systém neuro | mate®

neuromate® je navrzen a vyvinut
specialné pro stereotaktické pouziti
v neurochirurgii. Systém poskytuje
chirurgovi pfi vykonu stabilni,
presné a opakovatelné mechanické
vedeni pro chirurgické nastroje.

neuromate® je schopen automaticky
a presné zajistit spravné stereo-
taktické uhlové a prostorové
zapolohovani a vedeni chirurgickych
nastroji a tim snizit vyskyt
potencialnich chyb zpusobenych
lidskym faktorem.

neuromate® je ovladan pomoci chirurgické planovaci
stanice fizené obrazem s interaktivnimi 3D obrazovkami
poskytujicimi vizualizaci anatomickych struktur a cild v
mozku. Planovaci software je schopen zpracovat soubory
3D udajli z pocitacové tomografie (CT) a magnetické
rezonance (MRI) a 2D snimky z RTG vySetfeni.

Po dokonceni planovaci faze zaregistruje systém
neuromate® pacienta pomoci stereotaktického ramu nebo
bezramového systému. Robotické rameno se pohybuje
s vysokou presnosti a bezpec€nosti podél planované
trajektorie pod dohledem chirurga s dalkovym ovladacem.

Systém neuromate® poskytuje obzvlast stabilni platformu
jako drzak nebo vodi¢ nastroji. Robotické rameno
nepfichazi do pfimého kontaktu s hlavou pacienta.
Béhem postupu zobrazuje navigacni stanice polohu
nastroje na anatomickych snimcich v realném case. U
neuroendoskopickych vykonl je chirurg schopen endoskop
fidit v preddefinovaném objemu s vysokou presnosti
pomoci systému neuromate® coby vodic¢e pro endoskop.

POZNAMKA: Robot neuromate® disponuje ozna¢enim CE.

Hlavni bezpeénostni funkce

Aktivace bezpec€nostnim spinatem

Prevence srazek diky definovanym
bezpeénostnim zénam

Spolehlivé pohyblivé klouby bez vile
brani nechténym pohyblm v pfipadé
vypadku napdajeni, systém je tak
dokonale stabilni

Dualni  zpétna vazba systému
odmérovani polohy zajistuje
kontinualni  bezpecnostni  kontrolu
pfesnosti

Integrované  diagnostické  funkce

zastavi pfi selhani ihned pohyb (max.
1 mm zpozdéni pfi endoskopické
navigaci)

Stabilni rigidni pfipojeni s uzivatelskym
adaptérem pro ram nebo drzék hlavy

Hlavni vypinac, bezpecnostni dalkovy
ovladac s tlacitky



Renishaw s.r.o.

Olomoucka 1164/85
CZ 627 00 Brno
Ceska republika

Zivotnost

Standardni rozméry
(DxSxV)

Rozméry konce ramene
Hmotnost
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Pocet kloubd

Pocet stupnd volnosti
Zatéz nastroje
Mechanicka odolnost
Elektricka izolace
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Uhly otogeni kloubu

Objem pfistupny
pomoci ramene

Pracovni objem ramene

Polohy ramene
Manualni pohyb
Cisténi

Mobilita

Sterilita

Podminky pfi pfevozu a
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Provozni podminky
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10 let s pravidelnou udrzbou

125cm x 70 cm x 125 cm
Vysku a délku Ize upravit dle pozadavkl pracoviste, ve kterém bude zafizeni instalované

9cmx8cm

180 kg (hmotnost ramene: 30 kg); tlak na podlahu: 0,64 N/mm?
4 + 1 vyménny drzak nastroju

5

5 rotacnich + 1 linearni

5 kg (1 kg zajisti maximalni pfesnost)

Odolné viéi silam az 70 kg

Typ BF, izolované od pacienta

max. 100 mm/s
max. 0,075 rad/s pro kazdy kloub

Linearni
Uhlové
+160°, +160°, +90°, £160°, £90°

Polokoule s polomérem 1 m

Horizontalni valec vycentrovany 81 cm od prvni osy robotu, s primérem 18 cm a délkou 20 cm
(Uzivatelské bezpecnostni prvky miiZou zabranit urcitym trajektoriim)

Az 4 volitelné konfigurace ramene umoznujici dosazeni cilové polohy a Uhlu

Mozny s mechanickym kli¢em (v nouzovych situacich)

Isopropylalkohol na vihkém netkaném hadfiku nebo podobny dezinfekéni produkt

3 kole¢ka, mechanicky zvedaci systém zajistujici bezpecnou imobilizaci

K dispozici je jednorazové sterilni kryti pro rameno robota a dalkovy ovladaé

Teplota -40 °C az +70 °C

Relativni vihkost | 10% az 95%, nekondenzujici
Tlak 500 hPa az 1600 hPa
Teplota +15°C az +25 °C

Relativni vihkost | 10% az 75%, nekondenzujici
Tlak 700 hPa az 1060 hPa

115V nebo 230V, 50 Hz—60 Hz, 400 W (2 zastrcky)

IVS VoXim® neuromate®
Microsoft® Windows PC
Sériové spojeni RS-232
DICOM 3.0

IEC 60601-1:2005 + AC1:2006 + AC2:2007. Zdravotnicka elektricka zafizeni — ¢ast 1: VSeobecné pozadavky na

IEC 60601-1-2: 2007. Zdravotnicka elektricka zafizeni — ¢ast 1-2: VSeobecné pozadavky na bezpeénost —
Skupinova norma: Elektromagneticka kompatibilita — Pozadavky a zkousky

IEC 60601-1-4: 2000 Consol. Ed. 1,1. Zdravotnicka elektricka zafizeni — ¢ast 1-4: VSeobecné pozadavky na
bezpecnost — Skupinova norma: Programovatelné zdravotnické elektrické systémy

Software

EN 60950-1. Zafizeni informaéni technologie — Bezpeénost — Cést 1: VSeobecna ustanoveni

SPOLECNOST RENISHAW VYNALOZILA ZNACNE USILI K ZAJISTENI SPRAVNOSTI OBSAHU TOHOTO DOKUMENTU K DATU VYDANI, ALE NEPOSKYTUJE
ZADNE ZARUKY CI FORMY UJISTENI TYKAJICI SE OBSAHU. SPOLECNOST RENISHAW VYLUCUJE ODPOVEDNOST, JAKKOLI VZNIKLOU, ZA JAKEKOLI
NEPRESNOSTI V TOMTO DOKUMENTU.
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